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伺服器的三种模式

伺服器速度控制和转矩控制都是用模拟量来控制，位置控制是通过发脉冲来控制。具体采用什么控制方
式要根据客户的要求以及满足何种运动功能来选择。接下来，登峰给大家介绍伺服器有哪三种控制方式
。

1、转矩控制：转矩控制方式是通过外部模拟量的输入或直接的地址的赋值来设定电机轴对外的输出转矩
的大小，具体表现为例如10V对应5Nm的话，当外部模拟量设定为5V时电机轴输出为2.5Nm：如果电机轴
负载低于2.5Nm时电机正转，外部负载等于2.5Nm时电机不转，大于2.5Nm时电机反转（通常在有重力负
载情况下产生）。可以通过即时的改变模拟量的设定来改变设定的力矩大小，也可通过通讯方式改变对
应的地址的数值来实现。

应用主要在对材质的受力有严格要求的缠绕和放卷的装置中，例如饶线装置或拉光纤设备，转矩的设定
要根据缠绕的半径的变化随时更改以确保材质的受力不会随着缠绕半径的变化而改变。



2、位置控制：位置控制模式一般是通过外部输入的脉冲的频率来确定转动速度的大小，通过脉冲的个数
来确定转动的角度，也有些伺服器可以通过通讯方式直接对速度和位移进行赋值。由于位置模式可以对
速度和位置都有很严格的控制，所以一般应用于定位装置。

应用领域如数控机床、印刷机械等等。

3、速度模式：通过模拟量的输入或脉冲的频率都可以进行转动速度的控制，在有上位控制装置的外环PI
D控制时速度模式也可以进行定位，但必须把电机的位置信号或直接负载的位置信号给上位反馈以做运
算用。位置模式也支持直接负载外环检测位置信号，此时的电机轴端的编码器只检测电机转速，位置信
号就由直接的终负载端的检测装置来提供了，这样的优点在于可以减少中间传动过程中的误差，增加了
整个系统的定位精度。

东莞市登峰机电工程有限公司是一个具有强大生命力的蓬勃公司，东莞市增铭机电设备有限公司专业研
究伺服电机维修、伺服马达维修等等方面，但是在此方面做得更加较好，成绩更加，东莞市增铭机电设
备有限公司与您携手合作、共同进步、共同发展。因此，东莞市增铭机电设备有限公司小编乐乐提醒您
，东莞市增铭机电设备有限公司是不二之选！

伺服器我只选择机电

东莞市登峰机电工程有限公司给您讲解伺服器和伺服马达维修中直流无刷减速电机安装和使用说明：

1、直流无刷减速电机通常有3-5根线，正负级不能接反，接反了会烧机；

2、直流无刷减速电机不能长时间超负荷运行，否则容易烧机；

3、直流无刷减速电机为精密电子元件，不能剧烈碰撞；

东莞市登峰机电多年技术沉淀，专业维修伺服器，维修变频器丶维修显示屏。需要的商家朋友可来电咨
询！登峰机电欢迎你的到来。

伺服器之三菱伺服电机的几种制动方式有什么区别呢？   

这三者之间的区别：

（1）再生制动有行为上的服务器正常工作时，停止，在紧急情况下的故障，断电不制动电动机。动态制
动和电磁制动的工作没有电源。

（2）再生制动系统的工作自动，和动态制动器和电磁制动器工作的外部继电器控制的需要。

（3）电磁制动器一般开始于SV，否则将可能导致放大器过载。动态制动一般开始于SV或主电路断电，
否则会造成动态制动电阻过热。



东莞市登峰机电工程有限公司自成立以来，在维修技术方面不断研发，经过近几年的发展，已拥有一支
技术精湛、经验丰富的专业维修工程师队伍，具有多台高科技的维修测试设备，为各大企业节省大量的
资金，缩短停产周期，提高工作效率...⋯公司拥有独具特色的生产，维修，服务方案，相信在未来的日
子里，我们能够继续保持优势和特点，在市场竞争中再创佳绩！感谢您的支持！
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