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）
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产品详情

步进电机是一种将电脉冲转化为角位移的执行机构。通俗一点讲：当步进驱动器接收到一个脉冲信号，
它就驱动步进电机按设定的方向转动一个固定的角度（及步进角）。您可以通过控制脉冲个数来控制角
位移量，从而达到准确定位的目的；同时您可以通过控制脉冲频率来控制电机转动的速度和加速度，从
而达到调速的目的。步进电机有一个技术参数：空载启动频率，即步进电机在空载情况下能够正常启动
的脉冲频率。如果在脉冲频率高于空载启动频率，步进电机不能正常启动，可能发生丢步或堵转现象。
在有负载的情况下，启动频率应更低。如果要使电机高速转动，脉冲频率应该有一个合理的加速过程，
即启动频率较低，然后按一定加速度升到所希望的高频（电机转速从低速升到高速）。      
启动频率 = 启动转速 × 每转多少步空载启动转速就是步进电机不通过加减速不负载直接转动起来。当步
进电机转动时，电机各相绕组的电感将形成一个反向电动势；频率越高，反向电动势越大。在它的作用
下，机器人步进电机多少钱，电机随频率（或速度）的增大而相电流减小，机器人步进电机直销，从而
导致力矩下降。

怎么确定步进电机的步距角1、步进电机有个基本步距角的： 两相的是1.8°、
三相的是1.2°、三相六拍驱动方式运行的步进电动机的步距角运算公式Q＝360／MZK

     四相电机中，有四相四拍运行方式即AB-BC-CD-DA-AB，四相八拍运行方式即 A-AB-B-BC-C-CD
-D-DA-A，转子齿为50齿电机为例，四拍运行时步距角为θ=360度/（50*4）=1.8度，八拍运行时步距角
为θ=360度/（50*8）=0.9度。

细分后的步距角，就用360度/每圈所需的脉冲个数=每步的步距角。

2、步进电机的步距角简介：

对应一个脉冲信号，电机转子转过的角位移用θ表示。θ=360度/（转子齿数*运行拍数），武汉步进电
机直销，以常规二、四相，转子齿为50齿电机为例。四拍运行时步距角为θ=360度/（50*4）=1.8度（俗



称整步），八拍运行时步距角为θ=360度/（50*8）=0.9度（俗称半步）。

在控制系统技术可支持下，细分越大越好。

而加大细分多大，是否越大越好，自动化步进电机直销厂家，这要视应用者视控制系统而定，因为越大
细分，控制系统要求越高，不然速度会非常慢，不利运行效率。如用户采用普通的plc来控制步进驱动，
普通plc输出脉冲频率才20KHZ(20000HZ).，这样驱动细分不能太大，不然转速会很慢，驱动器选择100细
分，一转所需20000个脉冲，这样电机转速是60转/分钟，速度很慢。

机器人步进电机直销-武汉步进电机直销-铭锐昂(查看)由武汉铭锐昂科技有限公司提供。武汉铭锐昂科技
有限公司（www.whmra.com）是一家从事“机电设备,机械设备的研发,生产及销售”的公司。自成立以来
，我们坚持以“诚信为本，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“铭锐昂”品牌拥有良好
口碑。我们坚持“服务为先，用户至上”的原则，使铭锐昂科技在机械及工业制品项目合作中赢得了众
的客户的信任，树立了良好的企业形象。
特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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