
内蒙古海德汉操作面板海德汉控制器细则指导

产品名称 内蒙古海德汉操作面板海德汉控制器细则指导

公司名称 天津满源自动化技术有限公司

价格 1200.00/台

规格参数 德玛吉:海德汉
驱动器:114D
电源模块:UVR

公司地址 天津市滨海新区北塘中关村融创锦晟广场712号

联系电话  18322059741

产品详情

海德汉UM121D伺服驱动器无显示故障维修服务 海德汉UM121D伺服驱动器接地故障维修多少钱
海德汉UV105伺服器无显示故障维修厂 海德汉UM122D伺服放大器故障报警维修中心
海德汉UM115D伺服器欠压故障维修费用 海德汉UM115D伺服器参数错误故障维修厂
海德汉UM121D伺服器报错故障维修点 海德汉UM121D伺服驱动器参数错误故障专业维修
海德汉UM115D伺服放大器模块损坏故障维修地址 海德汉UM115D伺服器无输出故障维修费用
海德汉UV105伺服器接地故障维修部 海德汉UM121D伺服器过热故障维修中心
内蒙古海德汉操作面板海德汉控制器细则指导 无刷电机的设备可以运用于：乳制品行业、酿造行业、肉
制品加业、豆制品加业、饮料加业、糕点加工业、药品业、电子精密厂、等一些更高要求的无尘车间等
，像迪奥电器产的无刷电机（DIHOUR）干手器，运用到工厂里比较多。碳刷电机只能适用于各式洗手
间等对要求不是太高的区域，而像无尘车间和防爆车间就无法使用了。使用寿命，无刷电机可连续工作2
0000小时左右，常规的使用寿命7-10年。碳刷电机：可连续工作5000小时左右，常规的使用寿命2-3年。
 

海德汉光栅尺故障现象一
采用金属海德汉光栅尺作位置反馈的某数控镗床开机后，出现X轴缓慢向正方向运动，系统无报警显示
。 分析与处理过程：该机床使用的是海德汉光栅尺作为位置检测器件，由于伺服系统为全闭环结构，开
机后系统无报警，X轴缓慢向正方向运动，可以初步认为伺服系统的速度控制环工作正常，故障是由于
位置环的问题引起的。 检查数控系统的跟随误差，发现在X轴缓慢运动的过程中，系统的位置跟随误差
无变化，从而判定故障是由于位置反馈信号的不良引起的。 以前曾遇到过类似的问题，通是由于反馈电
缆的连接插头处Ua1方波信号线断引起。这次也首先检查位置检测系统的连接电缆，确认连接正确后，
将X轴、Y轴位置控制板更换后，发现X轴正常，Y轴向一个方向缓慢移动，故判定X轴位置控制板故障，
更换后，机床恢复正常。 内蒙古海德汉操作面板海德汉控制器细则指导 CJX2-4011，40代表额定电流为4
0A，11代表有一组常开触点和一组常闭触点。总结：CJX2-XX10,XX代表额定电流为XX安培，10代表一组
常开触点。CJX2-XX01,XX代表额定电流为XX安培，01代表一组常闭触点。CJX2-XX11,XX代表额定电流
为XX安培，11代表一组常开触点和一组常闭触点。小型中间继电器的线圈。常见的电压为：AC380VAC2
20V交流电压，国外为AC110V电压标识：在继电器的线圈上有标识在继电器的外壳上有标识在接触器上
分别有A1和A2接线柱，其中A1为一个接线柱，A2为上下两个接线柱，为了方便接线，两个接线柱A2使



用其中的任何一个都可以。 海德汉光栅尺故障现象二
采用金属海德汉光栅尺作位置反馈的某数控镗床出现Y轴重复不准，系统无报警显示。 分析与处理过程
：将百分表吸在方滑枕上，表针压在工作台上某点上，使表针归零。使Y轴(主轴箱升降)向上移动约2米
距离后再回到该点，发现重复差0.02mm，反复上下移动Y轴数次后,再回到该点,发现重复精度差的更多。
然而在Y轴打重复精度时，向上移动的距离不超过1.5米，发现百分表表针能归零，说明此时重复准确。
故初步判定故障是光栅尺问题引起的。因为Y轴没有防护罩，光栅尺又位于Y轴丝杠与导轨之间(丝杠与
导轨是稀油润滑)，很容易使光栅尺污染。类似的故障以前曾经发生过几次，用洒精棉擦拭光栅尺的金属
刚带后，故障均可排除。但本次用洒精棉擦拭光栅尺的金属钢带后，故障却不能排除。这次仔细检查光
栅尺的金属钢带发现，在距工作台1.5米至2米处钢带有一划痕，更换金属光栅尺钢带后，机床重复正常
。 内蒙古海德汉操作面板海德汉控制器细则指导 hmi——HumanMachineInterface。在工业领域，我们常
将具有触摸输入功能的人机界面产品称为“触摸屏”。HMI用来连接可编程序控制器(plc)、变频器、直
流调速器、仪表等工业控制设备，利用显示屏显示，通过输入单元(如触摸屏、键盘、鼠标等)写入工作
参数或输入操作命令，实现人与机器信息交互的数字设备。那么，HMI就是触摸屏吗?其实不然，从严格
意义上来说，两者是有本质上的区别的。因为“触摸屏”仅是人机界面产品中可能用到的硬件部分，是
一种替代鼠标及键盘部分功能，安装在显示屏前端的输入设备，而人机界面产品则是一种包含硬件和软
件的人机交互设备，由硬件和软件两部分组成。 
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