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产品名称 晟华晔机器人厂家 上下料机器人供货商
山东上下料机器人

公司名称 天津晟华晔机器人有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市北辰区天津工业园京福公路东侧优谷新科
园1-3号楼

联系电话  18322311201

产品详情

机床上下料机械手具有速度快、柔性高、效能高、无污染等优点，是一种非常成熟的机械加工辅助手段
。数控机床上下料桁架机械手主要由搬运机器人、工件的自动识别系统、自动启动装置、自动传输装置
组成的。上下料桁架机械手的系统优势如下： 

1. 可以实现多台数控机床的灵活组合，多自由度的自动上下料与工件的装夹，满足高难度的生产工艺的
要求; 

2. 可以配置工业的CCD视觉检测，山东上下料机器人，实现复杂工件的自由抓取; 

3. 可以实现单工件的大批量持续生产，还可以实现多品种小批量的程序自动转换生产; 

4. 可调性高，通过编程实现安全可靠的控制; 

5. 多功能性：防碰撞、产品检测、外部轴等可选配功能; 

6. 可以轻易的实现多联机自动化生产流水线及“数字化”工厂的布局，的节省人力，上下料机器人供货
商，提升了生产的技术形象。 

机床上下料机械手对无定位工件的自动柔性搬运，利用摄像头实现对无定位工件的准确判断，在机器人
收到信号后，机器人装上定制的手爪去抓取工件，在于数控机床得到上料请求后，终完成上下料。可以



根据数控机床加工的要求配备不同的手爪(如机械手爪、电磁吸盘等)，送料机械手具有定位准确、工作
节拍可调、工作空间大、性能优良、运行平稳可靠、维修方便等特点。 

上下料机器人的应用领域

上下料机器人?该系统具有很高的效率和产品质量稳定性柔性较高且可靠性高结构简单更
易于维护可以满足不同种类产品的生产可以很快进行产品结构的调整和扩大产能并且可以
大大降低产业工人的劳动强度。

采用，可以进行各种形式的组合，组成多台联机的生产线。

应用领域：

 组成部分有：立柱、横梁轴、竖梁轴、、上下料仓系统、爪手系统等。

技术优势：

1、采用示教型编程方式，只要用手动按运行轨迹走一次，系统自动记录坐标。

2、传动部分采用精密滚珠丝杆提高了重复定位精度和使用寿命。

3、控制系统采用和技术可实现轴联动，高速运行时稳定性高。

4、执行部分采用交流伺服电机，实现、高速运行、稳定性高等特点。

5、导轨采用高组装线性导轨，上下料机器人价钱，提高重复定位精度和使用寿命和降低
机器噪音。

6、安装方式采用落地式安装，大大提高了机器的灵活性。

在各种生产实践当中，上下料机器人的机械夹爪现已被许多的使用，因为上下料机械夹爪具有操作便利
并且的优势，可以提高产品的生产质量以及可以避免工人在生产线上进行长期的单调繁重劳动。那么上
下料机械夹爪具有哪些主要的部件呢？ 

1、抓取和传送组织 

抓取和传送组织又被形象的称之为手部和臂部，ABB发那科上下料机器人，其间，抓取组织包含有手指
和传力组织，在工作中起到对物件进行抓取和放置的作用。上下料机械夹爪的传送组织则包含了手腕和
手臂等结构，在实践当中可以用来改动物件的方位以及位置。



2、驱动部分 

评价高的转移机器人的机械夹爪经过驱动部分来产生动力，因此驱动部分也是它的动力源，通常有液压
、气压、电力以及机械式驱动四种不同的驱动形式。其间，液压驱动体系是由油缸、阀、油阀和油箱等
组成；气压驱动体系是由气缸、气阀、空压机（或由空气压缩机站直接供给）和储气罐等组成；电机驱
动体系是由一些电动机组成。 

3、控制部分 

机械夹爪的控制部分一般包含有程序控制部分与行程检测反馈部分，是上下料机械夹爪中的指挥体系，
因为上下料机械夹爪中的每一个程序动作都是由控制部分来指挥履行的，包含动作的履行顺序、动作的
起始位置以及时间等，此外，对运行的速度和加速度也能进行控制。 

晟华晔机器人厂家(图)-上下料机器人供货商-山东上下料机器人由天津晟华晔机器人有限公司提供。天
津晟华晔机器人有限公司（tjshyjqr.com）是天津 天津市 ,减速机、变速机的企业，多年来，公司贯彻执行
科学管理、创新发展、诚实守信的方针，满足客户需求。在晟华晔机器人领导携全体员工热情欢迎各界
人士垂询洽谈，共创晟华晔机器人更加美好的未来。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

