
南沙三菱变频器维修

产品名称 南沙三菱变频器维修

公司名称 广州腾鸣自动化控制设备有限公司

价格 100.00/台

规格参数 南沙:三菱变频器维修
东涌:三菱变频器维修
榄核:三菱变频器维修

公司地址 广州市番禺区钟村镇屏山七亩大街3号

联系电话  15915740287

产品详情

广州三菱变频器维修，专业维修各种Mitsubishi变频器，维修配件充足，经验丰富。大岗三菱变频维修
东涌Mitsubishi变频器维修
黄阁三菱变频器维修、万顷沙Mitsubishi变频器维修、横沥三菱变频器维修、榄核Mitsubishi变频器维修

配件充足，当天修好

广州腾鸣自动化控制设备有限公司，

广州腾鸣李工159---1574----0287          广州腾鸣王工134---3025----2932

固话：020-399--06796

地址：广州市番禺区钟村镇105国道路段屏山七亩大街3号（新光高速汉溪长隆路口，距顺德不到5公里）

腾鸣自动化公司地址处于105国道旁边，对于佛山，三水，高明，中山，顺德，南海，珠海，肇庆，江门
等地的客户亲自送货上门检修，交通极其方便！欢迎广大新老客户莅临工维自动化指导工作！

街道办事处：南沙街道、万倾沙镇、黄阁镇、横沥镇、东涌、榄核

合成工业区.大冲工业区.黄阁汽车城工业园.万顷沙工业园

开发区萝岗维修办事处：

不可质疑的五大优势：              

一，免出差费，不收取任何出差服务费



二，维修报价制度规范（维修行业报价规范的倡议者、表率者）

三，无电气图纸资料也可维修

四，高校合作单位

五，行业协会副理事长单位

  （不必犹豫顾虑，拿起电话给李工打个电话咨询交流一下吧。能不能修，修不修得了，维修时间要多
久，维修费用大概多少，等等疑问，都将不再是疑问了）

（1、我司工程师上门检测不收取任何出差费。2、客户寄来或送来我司检测的设备，如若不同意维修报
价，我司也不会收取任何检测费用）。

爱得利变频器维修、ABB变频器维修、LG变频器维修、SLM变频器维修、三菱变频器维修、AB变频器维
修、CT 变频器维修、科比变频器维修、安川变频器维修、丹佛斯变频器维修、东元变频器维修、西门子
变频器维修、INVT变频器维修、英威腾变频器维修、施耐德变频器维修、日立变频器维修、三垦变频器
维修、伦茨变频器维修、欧姆龙变频器维修、松下变频器维修、台达变频器维修、东芝变频器维修、AD
LEEPOWER变频器维修、汇川变频器维修、inovance变频器维修、HITACHI变频器维修、富士变频器维
修、SEW变频器维修、

三菱Mitsubishi变频器维修常见故障：上电无显示，上电过电压报警，上电过电流报警，OC报警,OL报警
，输出不平衡，模块损坏，参数错误等故障。

对于工业机器人来说，搬运物料是其抓取作业方式中较为重要的应用之一。工业机器人作为一种具有较
强通用性的作业设备，其作业任务能否顺利完成直接取决于夹持机构，因此机器人末端的夹持机构要结
合实际的作业任务以及工作环境的要求来设计，这导致了夹持机构结构形式的多样化。

工业机器人到底有多少种手？

图1 末端执行器要素、特征、参数的联系

大多数机械式夹持机构为双指头爪式，根据手指运动方式的可分为：回转型、平移型；夹持方式的不同
又可分成内撑式与外夹式；根据结构特性可分为气动式、电动式、液压式及其组合夹持机构。

一、气压式末端夹持机构

气压传动的气源获取较为方便，动作速度快，工作介质无污染，同时流动性优于液压系统，压力损失较
小，适用于远距离控制。以下为几种气动式机械手装置：

1.回转型连杆杠杆式夹持机构

该种装置的手指（如V型手指、弧形手指）通过螺栓固定在夹持机构上，更换较为方便，因此能够显著
扩大夹持机构的应用场合。

图 2 回转型连杆杠杆式夹持机构结构

2.直杆式双气缸平移夹持机构

这种夹持机构的指端通常安装于配备有指端安装座的直杆上，当压力气体进入单作用式双气缸的两个有
杆腔时，会推动活塞逐渐向中间移动，直至将工件夹紧。



图3 直杆式双气缸平移夹持机构结构图

3.连杆交叉式双气缸平移夹持机构

一般由单作用双联气缸与交叉式指部构成。气体进入气缸的中间腔后，会推动两个活塞往两边运动，从
而带动连杆运动，交叉式指端便会将工件牢牢固定；如果没有空气进入中间腔体，活塞会在弹簧推力的
作用下复位，固定的工件会被松开。

图4 交叉式双气缸平移夹持机构结构图

4.内撑式连杆杠杆式夹持机构

通过四连杆机构实现力的传递，其撑紧方向和外夹式相反，主要用于抓取带有内孔的薄壁工件。夹持机
构撑紧工件后，为了确保其能够顺利的用内孔定位，通常安装 3 个手指。

图 5 内撑式连杆杠杆式夹持机构结构图

5.固定式无杆活塞缸驱动的增力机构

固定式无杆活塞缸的气动系统如下所示，该缸为单作用气缸，反向靠弹簧力作用，由两位三通电磁阀实
现换向。

在无杆活塞缸的活塞径向位置安装有一个过渡滑块，而在滑块的两端对称地铰接两铰杆，如果有外力作
用于活塞，活塞便会左右运动，从而推动滑块上下移动。当系统夹紧时，铰点B将绕A点作圆周运动，而
滑块上下运动可增加一个自由度，用C点的摆动代替整个汽缸体的摆动。

图7 固定式无杆活塞缸驱动的增力机构

6.铰杆2杠杆串联增力机构的内夹持气动装置

当压缩空气的方向控制阀处于图所示左位工作状态时,气压缸的左腔即无杆腔进入压缩空气,活塞将在空气
压力的作用下向右运动，使铰杆压力角α逐渐减小,借助角度效应将空气压力放大，接着将力传到恒增力
杠杆机构杠杆上，作用力将被再一次放大，变为夹持工件的作用力 F。当方向控制阀处于右位工作状态
时，气压缸的右腔即有杆腔进入压缩空气,推动活塞向左运动,夹持机构松开工件。

图8 铰杆2杠杆串联增力机构的内夹持气动机械手

二、气吸式末端夹持机构

气吸式末端夹持机构借助吸盘内的负压所形成的吸力来移动物体。主要用于抓取外形较大、厚度适中、
刚性较差的玻璃、纸张、钢材等物体。根据负压产生方法可分为以下几种：

1.挤压式吸盘

吸盘内的空气由向下的挤压力排挤而出，使吸盘内部产生负压，形成吸力将物体吸住。用于抓取形状不
大，厚度较薄且质量较轻的工件。

图9 挤压式吸盘结构图

2.气流负压式吸盘



控制阀将来自气泵的压缩空气自喷嘴喷入，压缩空气的流动会产生高速射流，从而带走吸盘内中的空气
，如此便在吸盘内产生负压，负压所形成的吸力便可吸住工件。

图10 气流负压式吸盘结构图

3.真空泵排气式吸盘

利用电磁控制阀将真空泵与吸盘相联，当抽气时，吸盘腔内空气被抽走时，形成负压而吸住物体。反之
，控制阀将吸盘与大气相联时，吸盘失去吸力而松开工件。

图11 真空泵排气式吸盘结构图

三、液压式末端夹持机构

1.常闭式夹持机构

借助弹簧强大预紧力固定钻具，液压松开。夹持机构未执行抓取任务时，处于夹紧钻具状态。其基本结
构为一组经过预压缩的弹簧作用在斜面或杠杆等增力机构上，使卡瓦座产生轴向移动，带动卡瓦径向移
动，夹紧钻具；高压油进入卡瓦座与外壳形成的液压缸，进一步压缩弹簧，使卡瓦座和卡瓦产生反向运
动，松开钻具。

2.常开式夹持机构

通常采用弹簧松开、液压夹紧的方式，未执行抓取任务时处于松开状态。夹持机构靠液压缸的推力产生
夹持力，油压减低将导致夹持力的减小，通常要在油路上设置性能可靠的液压锁来保持油压。

3.液压松紧型夹持机构

松开、夹紧均通过液压实现，如果两侧液压缸进油口均通通高压油，则卡瓦会随着活塞运动向中心收拢
，夹紧钻具，改变高压油入口，卡瓦则背离中心，松开钻具。

4.复合式液压夹持机构

这种装置有主液压缸与副液压缸，副液压缸侧连接一组碟簧，当高压油进入主液压缸，推动主液压缸缸
体移动，通过顶柱将力传给副液压缸侧的卡瓦座，碟簧被进一步压缩，卡瓦座移动；同时，主液压缸侧
卡瓦座在弹簧力作用下移动，松开钻具。

四、磁吸式末端夹持机构

分为电磁吸盘和永久吸盘两种。电磁吸盘是用接通和切断线圈中的电流，产生和消除磁力的方法来吸住
和释放铁磁性物体。永磁吸盘则是利用永久磁钢的磁力来吸住铁磁性物体的它是通过移动隔磁物体来改
变吸盘中磁力线回路，从而达到吸住和释放物体的目的。但同样是吸盘，永久吸盘的吸力不如电磁吸盘
大。
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