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产品详情

机器人

中国科学家对机器人的定义是：“机器人是一种自动化的机器，专业多关节机器人工业机器人，所不同
的是这种机器具备一些与人或生物相似的智能能力，如感知能力、规划能力、动作能力和协同能力，是
一种具有高度灵活性的自动化机器”。

在研究和开发未知及不确定环境下作业的机器人的过程中，人们逐步认识到机器人技术的本质是感知、
决策、行动和交互技术的结合。随着人们对机器人技术智能化本质认识的加深，机器人技术开始源源不
断地向人类活动的各个领域渗透。结合这些领域的应用特点，人们发展了各式各样的具有感知、决策、
行动和交互能力的特种机器人和各种智能机器，如移动机器人、微机器人、水下机器人、yi疗机器人、ju
n用机器人、空中空间机器人、娱乐机器人等。对不同任务和特殊环境的适应性，装配机器人，也是机器
人与一般自动化装备的重要区别。这些机器人从外观上已远远脱离了初仿人型机器人和工业机器人所具
有的形状，上下料机器人，更加符合各种不同应用领域的特殊要求，其功能和智能程度也大大增强，从
而为机器人技术开辟出更加广阔的发展空间。

人工智能并不是一个新名词。上世纪50年代，科学家就提出了人工智能概念，并于上世纪70年代掀起了
一个小高潮。但当时算法采用的是符号逻辑推理规则，缺乏自我学习能力。80年代，科学家改进了机器
学习模型，但智能水平依旧较低，机器人，有价值的成果寥寥无几，人工智能研究进入低潮期。

大约10年前，一种被称为深度学习的新的机器学习方法，让人工智能的算法更智能。“深度学习通过多
层结构算法，让机器对数据集的‘特征’进行筛选和提取，通过反复训练，终获得了提取抽象概念的能
力。”邓力说。

机器人专业方向课程设置：



1. 传感方面课程：图像处理、计算机视觉、卡尔曼滤波、信息融合;   2. 认知：机器学习、人工智能;

3. 驱动：自动控制原理、线性控制理论(线性空间理论)、非线性控制理论、计算机控制/数字控制、 机器
人导论、机器人控制、非各向同性机器人控制(经常以其它名字存在)、路径规划、模拟电子线路、数字
电子线路、信号与系统、各种电子线路设计知识、机械设计、工程制图;

装配机器人-机器人-任我行自动化设备由苏州任我行自动化有限公司提供。苏州任我行自动化有限公司
（www.rwxrobot.cn）是一家从事“工业机器人,视觉CCD检验,剪刀脚组装机”的公司。自成立以来，我
们坚持以“诚信为本，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“Rwxrobot”品牌拥有良好口
碑。我们坚持“服务为先，用户至上”的原则，使苏州任我行自动化在工业自动控制系统及装备中赢得
了众的客户的信任，树立了良好的企业形象。 特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们
索取准确的资料，谢谢！同时本公司（www.un-
stdauto.com）还是从事自动模外字键组装机，全自动螺丝机，空格键摆盘机的厂家，欢迎来电咨询。
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