
无锡agv AGV机器人 科罗玛特机器人

产品名称 无锡agv AGV机器人 科罗玛特机器人

公司名称 科罗玛特机器人科技（苏州）有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 苏州工业园区银胜路30号

联系电话  18915609899

产品详情

科罗玛特自动化科技（苏州）有限公司是一家以研发制造AGV智能物流车、AGV小车、AGV机器人、无
人车搬运、非标自动化设备为核心的高新技术AGV厂家。欢迎新老客户咨询！

顶升式AGV采用惯性导航+视觉二维码的导航技术，只需在仓储区域内布置二维码路径地图，AGV机器
人，就可以实现自动运输任务。该产品主要技术包括陀螺仪惯性导航、二维码视觉姿态矫正、激光区域
扫描仪避障、二维码站点旋转顶升、友好人机交互、无线AP系统调度、自动充电系统技术。

科罗玛特自动化科技（苏州）有限公司是一家以研发制造AGV智能物流车、AGV小车、AGV机器人、无
人车搬运、非标自动化设备为核心的高新技术AGV厂家。欢迎新老客户咨询！

光学导向的基本原理和方法同电磁导向相似。一般是在路径上铺设一条具有稳定反光率的色带。车上设
有光源发身和接收反射光电传感器，无锡agv，通过对检测到的信号进行比较，调整车辆运行方向。

激光器正确引导AGV。激光器导向AGV行车路劲的周边安裝部位精准的激光器反射板，AGV根据发射点
粒子束并收集由不一样视角的反射板反射面回家的数据信号，依据三角形几何图形与运算来明确其当今
的部位和方位，保持agv的导向。其关键优势是精度等级高，agv设备，路面不用别的精准定位设备，可
以融入繁杂的相对路径标准及办公环境，可迅速变动行车相对路径和改动运作主要参数。缺陷是车系结
构需i先确保激光器扫码器的销售市场规定，AGV抗光干挠的改错工作能力有必须局限性。 

无锡agv-AGV机器人-科罗玛特机器人(推荐商家)由科罗玛特机器人科技（苏州）有限公司提供。科罗玛
特机器人科技（苏州）有限公司（www.cromatrobot.com）有实力，信誉好，在江苏 苏州 的机械加工等行
业积累了大批忠诚的客户。公司精益求精的工作态度和不断的完善创新理念将促进科罗玛特机器人和您
携手步入辉煌，共创美好未来！

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

