
agv智能物流车 科罗玛特 金华agv

产品名称 agv智能物流车 科罗玛特 金华agv

公司名称 科罗玛特机器人科技（苏州）有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 苏州工业园区银胜路30号

联系电话  18915609899

产品详情

科罗玛特自动化科技（苏州）有限公司是一家以研发制造AGV智能物流车、AGV小车、AGV机器人、无
人车搬运、非标自动化设备为核心的高新技术AGV厂家。欢迎新老客户咨询！

AGV货物搬运是根据本身辊道与路面站口辊道连接以后保持。路面站口是带动力传动系统的辊道，AGV
精准停靠路面站口侧面，车里和站口上的辊道连接准确无误后同歩传动系统进行移载。故规定翻转体标
准，传动系统保持一致，传动系统速率符合。可左、右双重装卸搬运拖盘货品，金华agv，工作率，AGV
安全系数好。移载组织与基本原理简易，可信性好，但站口必须有连锁加盟数据信号驱动力传动系统。
合适于站口数少，生产车间或作业区入、出入口RS/AS中间来回工作。辊道式常见于可翻转的各式各样拖
盘或物块的移载场所，包入括大的纸箱子、木箱包装、板才、海运集装箱等，非常适用轻载原材料的运
送。 

叉式AGV与人工服务电动叉车在款式上基础相近，有侧叉式、顺向叉式、落地式叉式、三向叉式等几种
车系。叉式AGV基础选用拖盘堆积货品开展工作，现阶段正随之货运物流i产业链规范拖盘的逐步推广而
快速发展趋势。①侧叉式：从车的上下两边移载货品，agv方案，因叉起全过程重i心点需由车身来均衡，
故车身较很沉，移载货量有限公司，且耗能高、不经济发展。②顺向叉式：从车身左后方叉起货品，能
融入多种多样拖盘从路面到基本高宽比范畴仓储货架的工作场所。特性是货叉正下方沒有支脚，agv智能
物流车，叉车身工作时彻底在仓储货架或站口以外，磁导航agv小车，对自然环境无非常的标准规定。但
因为均衡的必须，车身较很沉，货叉突显，安全系数有限公司。 

科罗玛特自动化科技（苏州）有限公司是一家以研发制造AGV智能物流车、AGV小车、AGV机器人、无
人车搬运、非标自动化设备为核心的高新技术AGV厂家。欢迎新老客户咨询！

电磁感应导向这是在AGV的行车相对路径上铺设金属材料输电线，并载入高频、底压导向电流量，使输
电线周边造成电磁场，AGV上的电磁线圈根据对导向电磁场高低的鉴别和追i踪，保持AGV的导向。其关
键优势是导线隐蔽工程，不容易环境污染和损坏，导向基本原理简易而靠谱，有利于操纵和通信，无音
光干挠，生产制造成本费较低。其关键缺陷是相对路径变更的协调能力差，调节变化很不便，电磁线圈
对周边的铁磁化学物质较比较敏感，导向速率合理。适用相对路径不太繁杂，作业面固定不动不会改变
的场所，如小车焊装中的柴油发动机、汽车后桥、汽车仪表板运输；彩印厂的纸卷运输等。 



agv智能物流车-科罗玛特-金华agv由科罗玛特机器人科技（苏州）有限公司提供。科罗玛特机器人科技（
苏州）有限公司（www.cromatrobot.com）是从事“智能机器人,无人搬运车”的企业，公司秉承“诚信经
营，用心服务”的理念，为您提供高质量的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：马经理。
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