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产品详情

FOV（Field of
Vision）=所需分辨率*亚象素*相机尺寸/PRTM（零件测量公差比）镜头选择应注意：①焦距②目标高度
③影像高度 ④放大倍数 ⑤影像至目标的距离 ⑥中心点 /节点⑦畸变视觉检测中如何确定镜头的焦距为特
定的应用场合选择合适的工业镜头时必须考虑以下因素：� 视野 - 被成像区域的大小。� 工作距离
(WD) - 摄像机镜头与被观察物体或区域之间的距离。� CCD - 摄像机成像传感器装置的尺寸。� 这些因
素必须采取一致的方式对待。如果在测量物体的宽度，上海机器视觉系统，则需要使用水平方向的 CCD 
规格，等等。如果以英寸为单位进行测量，机器视觉系统组成，则以英尺进行计算，后再转换为毫米。
机器视觉镜头参考如下例子：有一台 1/3” C 型安装的 CCD 摄像机（水平方向为 4.8
毫米）。物体到镜头前部的距离为 12”（305 毫米）。视野或物体的尺寸为2.5”（64
毫米）。换算系数为 1” = 25.4 毫米（经过圆整）。

机器（Machine）是由各种金属和非金属部件组装成的装置，消耗能源，可以运转、做功。用来代替人的
劳动、进行能量变换、以及产生有用功。机器贯穿在人类历史的全过程中。但是近代真正意义上的“机
器”，却是在西方工业革命后才逐步被发明出来。零件、部件间有确定的相对运动，机器视觉系统怎么
用，用来转换或利用机械能的机械。机器一般由零件、部件组成一个整体，或者由几个独立机器构成联
合体。由两台或两台以上机器机械地联接在一起的机械设备称为机组。 [3] 其中，背向照明是被测物放
在光源和摄像机之间，机器视觉系统怎么样，它的优点是能获得高对比度的图像。前向照明是光源和摄
像机位于被测物的同侧，这种方式便于安装。结构光照明是将光栅或线光源等投射到被测物上，根据它
们产生的畸变，解调出被测物的三维信息。频闪光照明是将高频率的光脉冲照射到物体上，摄像机拍摄
要求与光源同步。镜头FOV（Field of
Vision）=所需分辨率*亚象素*相机尺寸/PRTM（零件测量公差比）镜头选择应注意：①焦距②目标高度
③影像高度 ④放大倍数 ⑤影像至目标的距离 ⑥中心点 /节点⑦畸变视觉检测中如何确定镜头的焦距为特
定的应用场合选择合适的工业镜头时必须考虑以下因素：� 视野 - 被成像区域的大小。� 工作距离
(WD) - 摄像机镜头与被观察物体或区域之间的距离。� CCD - 摄像机成像传感器装置的尺寸。 机器视觉
系统怎么样-格拉尼视觉科技-上海机器视觉系统由苏州格拉尼视觉科技有限公司提供。苏州格拉尼视觉
科技有限公司（www.grani.com.cn）是江苏 苏州 ,工业自动控制系统及装备的企业，多年来，公司贯彻执
行科学管理、创新发展、诚实守信的方针，满足客户需求。在格拉尼视觉科技领导携全体员工热情欢迎



各界人士垂询洽谈，共创格拉尼视觉科技更加美好的未来。
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