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产品详情

海德汉UM121D伺服驱动器无显示故障维修服务 海德汉UM121D伺服驱动器接地故障维修多少钱
海德汉UV105伺服器无显示故障维修厂 海德汉UM122D伺服放大器故障报警维修中心
海德汉UM115D伺服器欠压故障维修费用 海德汉UM115D伺服器参数错误故障维修厂
海德汉UM121D伺服器报错故障维修点 海德汉UM121D伺服驱动器参数错误故障专业维修
海德汉UM115D伺服放大器模块损坏故障维修地址 海德汉UM115D伺服器无输出故障维修费用
海德汉UV105伺服器接地故障维修部 海德汉UM121D伺服器过热故障维修中心
太原海德汉数控系统海德汉电源维修使用指南 RS485为半双工工作模式，其信号由正负两条线路信号准
位相减而得，是差分输入方式，抗共模干扰能力强，即抗噪声干扰性好；实际应用中其传输距离可达120
0米。RS485具有多站能力，即一对多的主从通信。在串行通信中，数据通常是在两个站之间传送，按照
数据在通信线路上的传送方向可分为3种基本的传送方式：单工、半双工和全双工，如所示。单工、半双
工和全双工通信单工通信使用一根导线，信号的传送方和接收方有明确的方向性。 

海德汉光栅尺故障现象一
采用金属海德汉光栅尺作位置反馈的某数控镗床开机后，出现X轴缓慢向正方向运动，系统无报警显示
。 分析与处理过程：该机床使用的是海德汉光栅尺作为位置检测器件，由于伺服系统为全闭环结构，开
机后系统无报警，X轴缓慢向正方向运动，可以初步认为伺服系统的速度控制环工作正常，故障是由于
位置环的问题引起的。 检查数控系统的跟随误差，发现在X轴缓慢运动的过程中，系统的位置跟随误差
无变化，从而判定故障是由于位置反馈信号的不良引起的。 以前曾遇到过类似的问题，通是由于反馈电
缆的连接插头处Ua1方波信号线断引起。这次也首先检查位置检测系统的连接电缆，确认连接正确后，
将X轴、Y轴位置控制板更换后，发现X轴正常，Y轴向一个方向缓慢移动，故判定X轴位置控制板故障，
更换后，机床恢复正常。 太原海德汉数控系统海德汉电源维修使用指南 注意事项电气设备安装需要做好
严密监控，配电箱安装一定要高标准、高质量，配电箱事关整个配电系统的正常运转，而且配电箱是线
路非常复杂、设备最多的电器设施，一定要做好对配电箱的质量检测和综合管理。最为重要的就是施工
人员的技术水平和专业应用能力，一方面对技术人员做好考核确；另一方面还应该及时做好培训，让他
们熟悉各种电气设备知识，在安装过程中能够确保质量，严格的按照图纸安装，严格的按照说明调试，
确保电气设备的安装合乎程序，保障安装质量。 海德汉光栅尺故障现象二
采用金属海德汉光栅尺作位置反馈的某数控镗床出现Y轴重复不准，系统无报警显示。 分析与处理过程



：将百分表吸在方滑枕上，表针压在工作台上某点上，使表针归零。使Y轴(主轴箱升降)向上移动约2米
距离后再回到该点，发现重复差0.02mm，反复上下移动Y轴数次后,再回到该点,发现重复精度差的更多。
然而在Y轴打重复精度时，向上移动的距离不超过1.5米，发现百分表表针能归零，说明此时重复准确。
故初步判定故障是光栅尺问题引起的。因为Y轴没有防护罩，光栅尺又位于Y轴丝杠与导轨之间(丝杠与
导轨是稀油润滑)，很容易使光栅尺污染。类似的故障以前曾经发生过几次，用洒精棉擦拭光栅尺的金属
刚带后，故障均可排除。但本次用洒精棉擦拭光栅尺的金属钢带后，故障却不能排除。这次仔细检查光
栅尺的金属钢带发现，在距工作台1.5米至2米处钢带有一划痕，更换金属光栅尺钢带后，机床重复正常
。 太原海德汉数控系统海德汉电源维修使用指南 ，我们常用的2.5平方电线，它的载流量为I=2.5×6=15
。要计算承载功率，这与工作电压有关。如果是~220V电压、纯阻性负载，其承载功率为P=220×15=330
0(W)。电线粗细的选取不仅要考虑载流量是否安全，会不会发热。还要考滤电压降是否允许。举两个实
例，从电力机房到程控交换机机房，-48V(DC)供电，如果按电线载流量算，120mm足够，电线也不会发
热，也很安全。 
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