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亮点装备——并联分拣机器人

并联机器人在上世纪90年代才真正引起广泛注意，具有刚度高、速度快、柔性强、重量轻等优点，与串
联机器人一起构成工业机器人的重要部分。在食品、、电子等轻工业中应用为广泛，并联分拣工业机器
人，在物料的搬运、包装、分拣等方面有着的优势。近两年，随着并联机器人在市场中的应用日益从广
泛，已成为工业机器人需求增长的新生力量。我国对并联机器人的研究起步较晚，技术与国外相比还存
在着差距。在并联机器人不过，经过近几年的发展，国产并联机器人应用水平日益提高，逐渐受到企业
的认可与使用。

亮点装备——并联分拣机器人

并联机器人是一种并联机构，可以定义为动平台抄和定平台通过至少两个独立的运动链相连接，机构具
有两个或两个以上自由度，且以并联方式驱动的一种闭环机构。而并联机器人为动平台和定平台通过至
少两个独立的运动链相连接，机构具有两个或两个以上自由度，且以并联方式驱动的一种闭环机构。 

亮点装备——并联分拣机器人

自由度并联机构是并联机器人机构中的一大类，是国内外学者研究得的并联机构，广泛应用在飞行模拟
器、6维力与力矩传感器和并联机床等领域。但这类机构有很多关键性技术没有或没有完全得到解决，比



如其运动学正解、动力学模型的建立以及并联机床的精度标定等。从完全并联的角度出发，这类机构必
须具有6个运动链。但现有的并联机构中，也有拥有3 个运动链的6 自由度并联机构，如3-PRPS 和3-URS
等机构，还有在3 个分支的每个分支上附加1个5杆机构作这驱动机构的6自由度并联机构等。

亮点装备——并联分拣机器人

并联机器人自由配置是指机构自由度的组合方式。从已有的机型来看，2自由度并联机构都是平面运动机
构，自由度配置相对简单。3、4.、5自由度并联机器人机构相对复杂，如常见的3自由度并联机器人机构
配置主要有4类，包括3平移DOF机构，如DELTA机构；3转动DOF机构，并联分拣机器人生产厂家，如3
—3R球面并联机构等。 

亮点装备——并联分拣机器人

并联机器人和传统工业用串联机器人在哲学上呈对立统一的关系，和串联机器人相比较，并联机器人具
有以下特点：（1）无累积误差，精度较高；（2）驱动装置可置于定平台上或接近定平台的位置，这样
运动部分重量轻，速度高，动态响应好；（3）结构紧凑，刚度高，承载能力大；（4）完全对称的并联
机构具有较好的各向同性；（5）工作空间较小；并联机构（Parallel Mechanism，简称PM），可以定义为
动平台和定平台通过至少两个独立的运动链相连接，广州并联分拣机器人，机构具有两个或两个以上自
由度，且以并联方式驱动的一种闭环机构。

亮点装备——并联分拣机器人

并联机器人运动规划进行研究，高速分拣并联机器人，针对拾放操作提出更加平滑和性能更优的轨迹规
划，研究的目标是为了提高Delta机器人的拾放操作速度和优化控制等各方面性能。首先，分析了本实验
室的Delta并联机器人的正解运动学、逆解运动学。实验环节提供运动学求解。接着对典型的拾放操作的
运动学特点进行了分析，提出了4-5-6-7次多项式插值方法。

请认准广州亮点装备-广州并联分拣机器人由广州亮点装备技术有限公司提供。广州亮点装备技术有限公
司（www.ldrobots.com）拥有很好的服务与产品，不断地受到新老用户及业内人士的肯定和信任。我们公
司是商盟认证会员，点击页面的商盟客服图标，可以直接与我们客服人员对话，愿我们今后的合作愉快
！
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