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产品名称 视觉拧螺丝设备 理想动力 视觉拧螺丝

公司名称 天津理想动力科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市宁河区新华科技城B26-4

联系电话 18622365088 18622365088

产品详情

天津理想动力科技有限公司是集研究、开发、生产和销售为一体，专门从事生产自动化和机器人应用技
术领域的新型科技类公司。 

与世界各大机器人公司如：库卡、A B B、等均保持着紧密的战略合作关系，公司的产品广泛的应用到
了全世界的各行各业。如：点焊、焊接、切割、搬运、打磨、喷涂、装配的机器人系统和自动化专机的

应用。为用户解决方案、给您贴心的服务。

机器人安装底座的设计坐标系位于底座上表面的圆心位置处，那么可以直接使用MoveParent方法将机器
人移动到父级安装底座上实现布局摆放。但是一般情况下，机器人安装底座的设计坐标系都是位于下表
面的圆心位置处，视觉拧螺丝，因此不能使用MoveParent方法进行直接布局摆放。对于这种情况，视觉

拧螺丝设备，可以使用直接改变机器人的位置坐标的方法进行布局摆放。

首先，使用“Home”菜单栏下“Measurement”功能区中的“Distance”工具按钮，测量出机器人安装底
座上表面到机器人底座下表面之间的距离。由于机器人底座下表面与地板表面是贴合的，所以可以测量
机器人安装底座上表面与地板之间的距离，间接得出这段距离，视觉拧螺丝机械手，也就是dZ=300mm
。左侧的数模浏览树CadTree中，使用“os”工具对机器人位置进行移动，在osition对话框中Operation后
选择“Relative”，即以相对位置操作模式改变机器人位置，然后在Z坐标值输入框中输入300，也就是沿
着Z坐标轴正方向移动300mm。 
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了全世界的各行各业。如：点焊、焊接、切割、搬运、打磨、喷涂、装配的机器人系统和自动化专机的

应用。为用户解决方案、给您贴心的服务。

TCP（ToolCenterPoint）作为机器人工具的重要属性，在系统前期的配置中非常的重要，一个精度很高的
TCP，对我们的示教工作是很有帮助的。那么，安川机器人的TCP是如何建立的呢，本篇文章来给大家

做详细的讲解。

1、将“安全模式”设定为“管理模式”，设定的步骤在前面的文章中我们已做介绍，在此不做赘述。2
、在主菜单中选择【机器人】，再按【工具】进入下一界面3、在【工具】界面中（现在以在第五个工具
序号中设置工具坐标为例），将光标移到‘05’，按示教器上的【回车】键进入下一界面4、在05号工具
坐标界面中，按屏幕中上方的【实用工具】，再选择【校验】进入下一界面5、在‘位置’处选择TC1，
将机器焊枪头示教到TC1点6、按亮示教器上的【修改】键，再按【回车】，TC1点记录完成。7、同样的
方法做TC2、TC3、TC4、TC5四点。完成后按屏幕左下脚的【完成】，进入下一界面8、设TCP的X、Y
、Z方向，Rx、Ry、Rz为0度是机器人出厂时的TCP角度，通过设置Rx、Ry、Rz的度数，使TCP的X、Y、
Z方向达到理想状态。
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更换完成，确认没有润滑油从出油口流出，将出油口塞子装好。6）为了防止滑倒事故的发生，将机器人
和地板上的油迹彻底清除干净。2.更换平衡块轴承润滑油操作步骤：直接从加油嘴处加入润滑油，每次
无须太多（约10CC）。常见故障简述一、错误分类概述?错误分类的目的是为了更容易地进行故障诊断
。?每一次故障诊断前都要进行错误分类。?识别错误以及症状的类别，机器人视觉拧螺丝，要先于故障
诊断。?每一类错误在机器人操作中都同等严重。?错误类型分为：?类错误?第二类错误?第三类错误?第四
类错误类错误慨述?症状?控制器死机?示教盒屏幕空白?潜在的原因?控制器AC电源存在问题?断开器的问题
?变压器的问题?控制器DC电源线路的问题?电缆线问题?示教盒/缆线问题?电源供给单元损坏?电源供给单

元保险丝熔断?开/关电路的问题?面板电路板保险丝第二类错误概述?症状?示教盒，没反应?潜在的原因?软
件故障?主板的问题?CPU模块，连同DRAM?FROM/SRAM模块?示教盒/缆线/ISB单元的问题?PSU或者底板

（信号）的问题?辅助轴控制卡的问题第三类错误概述?症状?错误指示灯亮?KM1和KM2关闭，因此伺服没
有电源?屏幕上显示诊断信息?潜在的原因?伺服放大器的问题?马达/SPC的问题?编码器/制动模块的问题?紧
急停止线路的问题?紧急停止线路板的问题?紧急停止单元，连带KM1和KM2的问题?面板电路板的问题?缆
线问题第四类错误概述?症状?机器人只能在手动模式下工作?能够从示教盒运行程序? 

视觉拧螺丝设备-理想动力-视觉拧螺丝由天津理想动力科技有限公司提供。天津理想动力科技有限公司
（www.tjlxdl.com）是一家从事“天津打磨机器人,天津分拣机器人,天津焊接机器人”的公司。自成立以
来，我们坚持以“诚信为本，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“ABB,KUKA,发那科,安
川,川崎,现代,OTC”品牌拥有良好口碑。我们坚持“服务为先，用户至上”的原则，使理想动力在工业
制品中赢得了众的客户的信任，树立了良好的企业形象。
特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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