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产品名称 机器人视觉测量与控制 格拉尼视觉科技
衢州视觉测量

公司名称 苏州格拉尼视觉科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 苏州工业园区扬东路277号晶汇大厦3幢918室

联系电话  18862309022

产品详情

视觉定位系统的组成：系统主要任务是利用机器视觉技术对当前时刻所拍摄的工件进行图像处理，衢州
视觉测量，根据工件的特征进行分析得出分析结果，然后传递到执行机构进行位置校正或者剔除处理。
主要由输送装置1、信号触发子信号2、光源子系统3、图像采集装置4、图像处理分析软件7、控制子系统
5、执行机构子系统6等组成。原理是送料装置与传送装置协调动作，工件被不规则的放在传送带上，当
相机下方的红外线光电开关检测到有工件通过时触发信号

当我们谈论日益热门的工业4.0、智能制造这些话题时，机器人是一个无论如何也绕不开的问题。机器人
的智能化程度影响着整个工业演化的进程，传统的机器人仅能在严格定义的结构化环境中执行预定指令
动作，视觉测量精度，缺乏对环境的感知与应变能力，这极大地限制了机器人的应用。利用机器人的视
觉控制，机器人视觉测量与控制，不需要预先对工业机器人的运动轨迹进行示教或离线编程，视觉测量
软件，可节约大量的编程时间，提高生产效率和加工质量。这就是我们标题中提到的，基于机器视觉的
工业机器人定位技术。这一技术在国内较早被应用于焊接机器人对焊缝的跟踪，而维视图像的视觉采集
设备及图像处理软件，被行业内广泛使用。亮度：当选择两种光源的时候，的选择是选择更亮的那个。
当光源不够亮时，可能有三种不好的情况会出现。，相机的信噪比不够；由于光源的亮度不够，图像的
对比度必然不够，在图像上出现噪声的可能性也随即增大。其次，光源的亮度不够，必然要加大光圈，
从而减小了景深。另外，当光源的亮度不够的时候，自然光等随机光对系统的影响会。鲁棒性：另一个
测试好光源的方法是看光源是否对部件的位置敏感度。当光源放置在摄像头视野的不同区域或不同角度
时，结果图像应该不会随之变化。 机器人视觉测量与控制-格拉尼视觉科技-衢州视觉测量由苏州格拉尼
视觉科技有限公司提供。苏州格拉尼视觉科技有限公司（www.grani.com.cn）是一家从事“视觉定位、视
觉测量、外观检测、运动控制、工业读码、机器人运用”的公司。自成立以来，我们坚持以“诚信为本
，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“视觉定位、视觉测量、外观检测、运动控制、工
业读码、机器人运用”品牌拥有良好口碑。我们坚持“服务为先，用户至上”的原则，使格拉尼视觉科
技在工业自动控制系统及装备中赢得了众的客户的信任，树立了良好的企业形象。
特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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