
机器人上下料 伯朗特 机器人

产品名称 机器人上下料 伯朗特 机器人

公司名称 苏州伯朗特智能装备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 苏州工业园区杨东路277号

联系电话  13382111651

产品详情

早期的工业机器人采用液压驱动。由于液压系统存在泄露、噪声和低速不稳定等问题，并且功率单元笨
重和昂贵，目前只有大型重载机器人、并联加工机器人和一些特殊应用场合使用液压驱动的工业机器人
。气压驱动具有速度快、系统结构简单、维修方便、价格低等优点。但是气压装置的工作压强低，机器
人码垛，不易，一般仅用于工业机器人末端执行器的驱动。气动手抓、旋转气缸和气动吸盘作为末端执
行器可用于中、小负荷的工件抓取和装配。电力驱动是目前使用多的一种驱动方式，其特点是电源取用
方便，响应快，驱动力大，信号检测、传递、处理方便，并可以采用多种灵活的控制方式，驱动电机一
般采用步进电机或伺服电机，机器人上下料，目前也有采用直接驱动电机，但是造价较高，控制也较为
复杂，和电机相配的减速器一般采用谐波减速器、摆线针轮减速器或者行星齿轮减速器。由于并联机器
人中有大量的直线驱动需求，直线电机在并联机器人领域已经得到了广泛应用。

工业机器人总体上分为串联机器人和并联机器人。

串联机器人的特点是一个轴的运动会改变另一个轴的坐标原点，而并联机器人一个轴运动则不会改变另
一个轴的坐标原点。早期的工业机器人都是采用串联机构。并联机构定义为动平台和定平台通过至少两
个独立的运动链相连接，打磨机器人，机构具有两个或两个以上自由度，且以并联方式驱动的一种闭环
机构。并联机构有两个构成部分，分别是手腕和手臂。手臂活动区域对活动空间有很大的影响，而手腕
是工具和主体的连接部分。与串联机器人相比较，并联机器人具有刚度大、结构稳定、承载能力大、微
动精度高、运动负荷小的优点。在位置求解上，串联机器人的正解容易，机器人，但反解十分困难；而
并联机器人则相反，其正解困难，反解却非常容易。

工业机器人在焊接方面的应用

焊接机器人主要承担焊接工作，不同的工业类型有着不同的工业需求，所以常见的焊接机器人有点焊机
器人、弧焊机器人、激光机器人等。汽车制造行业是焊接机器人应用广泛的行业，在焊接难度、焊接数
量、焊接质量等方面就有着人工焊接无法比拟的优势。因此，工业机器人随着社会经济的发展，越来越
被客户所接受，迎来了更广阔的市场。 



机器人上下料-伯朗特(在线咨询)-机器人由苏州伯朗特智能装备有限公司提供。苏州伯朗特智能装备有限
公司（www.szborunte.com）是一家从事“机器人、机械手”的公司。自成立以来，我们坚持以“诚信为
本，稳健经营”的方针，勇于参与市场的良性竞争，使“伯朗特”品牌拥有良好口碑。我们坚持“服务
为先，用户至上”的原则，使伯朗特在行业专用设备中赢得了众的客户的信任，树立了良好的企业形象
。 特别说明：本信息的图片和资料仅供参考，欢迎联系我们索取准确的资料，谢谢！
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