
AGV无人搬运车 PNI13104 轮式移动机器人 电磁传感器

产品名称 AGV无人搬运车 PNI13104 轮式移动机器人
电磁传感器

公司名称 科沃电子(杭州)有限公司

价格 .00/个

规格参数

公司地址 浙江省杭州市临平区临平街道东港路118号1号写
字楼第13层A1316B（注册地址）

联系电话  17757180501

产品详情

AGV无人搬运车 PNI13104 轮式移动机器人 电磁传感器PNI-13104 sen-xy

AGV是无人搬运车（Automated Guided Vehicle）的英文缩写。是指装备有电磁或光学等自动导引装

置，能够沿规定的导引路径行驶，具有安全保护以及各种移载功能的运输车，AGV属于轮式移动机器人

的范畴。

  AGV以轮式移动为特征，较之步行、爬行或其它非轮式的移动机器人具有行动快捷、工作效率高

、结构简单、可控性强、安全性好等优势。与物料输送中常用的其他设备相比，AGV的活动区域无需铺

设轨道、支座架等固定装置，不受场地、道路和空间的限制。因此，在自动化物流系统中，能充分地体

现其自动性和柔性，实现高效、经济、灵活的无人化生产。

AGV是无人搬运车（Automated Guided Vehicle）的英文缩写。是指装备有电磁或光学等自动导引装

置，能够沿规定的导引路径行驶，具有安全保护以及各种移载功能的运输车，AGV属于轮式移动机器人

的范畴。

  AGV控制系统分为地面（上位）控制系统、车载（单机）控制系统及导航/导引系统，其中，地面

控制系统指AGV系统的固定设备，主要负责任务分配，车辆调度，路径（线）管理，交通管理，自动充

电等功能；车载控制系统在收到上位系统的指令后，负责AGV的导航计算，导引实现，车辆行走，装卸

操作等功能；导航/导引系统为AGV单机提供系统或相对位置及航向



Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

