
焊接机器人 伯朗特 机器人

产品名称 焊接机器人 伯朗特 机器人

公司名称 苏州伯朗特智能装备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 苏州工业园区杨东路277号

联系电话  13382111651

产品详情

工业机器人的发展趋势

人机协作

随着机器人从与人保持距离作业向与人自然交互并协同作业方面发展。拖动示教、人工教学技术的成熟
，使得编程更简单易用，降低了对操作人员的专业要求，焊接机器人，熟练技工的工艺经验更容易传递
。

自主化

目前机器人从预编程、示教再现控制、直接控制、遥操自主学习、自主作业方向发展。智能化机器人可
根据工况或环境需求，伯朗特机器人，自动设定和优化轨迹路径、自动避开奇异点、进行干涉与碰撞的
预判并避障等。

对工业机器人各轴进行归零调试

机器人在安装出厂后，打磨机器人，工业机器人各轴未必是归零的，这样的机器人若是直接投入生产使
用，各轴的可能没有准确的固定在支撑点上，生产过程中就有可能导致倾斜，这不仅会对正常的工业生
产造成影响，同时可能还会危及工作人员的生命安全，因此对工业机器人各轴进行归零调试是十分必要
的。通常情况下，工业机器人的各个轴臂上会留下回零点的标志，只需操作各轴回到该位置，就表示各
轴调试归零，另外在机器人的底座上也会贴有各轴原点6个轴对应的角度，这都是调试中的重要参考依据
。但具体的调试还需根据现场环境和需要完成的任务做出特定的分析，如在这个过程中，相关的调试人
员可以特定规划出一条合理的归零“路线”，再通过示教器依次将机器人移动到各个点，然后对相关数
据进行记录，后调试人员结合自身的校对经验反复实验，将工业机器人各轴按照实际生产作业要求进行
归零调试。

目前机器人有哪些技术选型:



对机器人的性能和易用性的评价，机器人的性能通常通过它的运动速度和重复精度来体现，运动速度体
现在反应的快速性和高速性上，这个就需要对执行部件进行考察，机器人，特别是气缸和电磁阀的选择
上决定了这些性能。重复精度主要是通过机器人的机械部件的加工和装配精度来体现。机器人的易用性
主要是体现在人机界面的友好性，是否能够做到大限度的人性化就是其中的难点，让操作人员不看操作
说明书就能安全有效地对机器人进行操作。

焊接机器人-伯朗特(在线咨询)-机器人由苏州伯朗特智能装备有限公司提供。苏州伯朗特智能装备有限公
司（www.szborunte.com）有实力，信誉好，在江苏 苏州 的行业专用设备等行业积累了大批忠诚的客户。
公司精益求精的工作态度和不断的完善创新理念将促进伯朗特和您携手步入辉煌，共创美好未来！
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