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产品详情

焊接机器人的在国内的应用特点

在中国的应用特点

（1）我国焊接机器人的应用主要集中在汽车、摩托车、工程机械、铁路机车等行业。汽车是焊接机器人
的用户，也是早的用户，汽车制造和汽车零部件生产企业中的焊接机器人占全部焊接机器人的76%。在
汽车行业中，点焊机器人与弧焊机器人的比例为3：2，而其他行业大都是以弧焊机器人为主。

（2）20世纪90年代以来，先进技术、生产设备及工艺装备的引进使我国的汽车制造水平讯速提高到规模
化生产，国外焊接机器人大量进入中国。

（3）我国的焊接装备水平、前后道工序设备的制造水平及系统集成能力与国外仍然存在很大差距，这直
接制约了机器人在国内其它行业的发展。

（4）大家对机器人的理解还远远不够，一些人对它要求太高，片面认为无论什么产品，它都可以进行焊
接。机器人使用的好坏代表一个企业的制造水平，因此，企业必须提高从制造水平才能满足机器人焊接
的生产要求。

当前，世界各工业强国都致力于智能机器人及智能制造技术的研发，智能化水平已成为衡量一个国家制
造水平的重要标志。《中国制造2025》作为我国实施制造强国战略个十年的行动纲领，更是将智能制造
作为核心和主攻方向。焊接机器人作为工业机器人应用为典型的代表，在制造业生产中扮演着非常重要



的角色。

焊接机器人技术已经发展迅速并逐渐得到普及，绍兴焊接机器人，特别是近年来，激烈的市场竞争使那
些用于中、大批量生产的焊接自动化专机已不能适应小规模、多品种的生产模式，逐渐被具有柔性的焊
接机器人代替。今天小编给大家整理推荐几本焊接机器人编程、应用、实操、选型方面的图书。

目前， 这类激光传感器在焊接机器人工作站上使用主要为了实现三类功能：

（ 1 ） 初始焊位引导， 也称为焊缝搜索或接头搜索。由于装配误差，
可能引起焊缝位置的变化。此时如果仍然按照原示教结果进行焊接，
可能会出现焊偏现象。焊缝搜索是利用一次或多次搜索定位焊缝，
在焊接前平移机器人的编程路径，发那科焊接机器人设备，
确保焊缝地熔敷在接头上的过程。用于焊接机器人的焊缝搜索定位系统，
包括点式及条纹式的激光传感器，适用于不同项目需求。

（ 2 ） 焊接过程中对焊缝实时跟踪。焊缝跟踪也称为接头跟踪，
是指在焊接位置前方进行实时跟踪。这不仅可以校正机器人或专机的轨迹， 而且可以实现自适应控制，
例如通过调整电压、 送丝速度或行走速度来改变焊缝成形。利用激光焊缝跟踪传感器在焊枪之前实时地
检测焊缝三维空间位置和曲面曲率， 并将此信息发送给机器人控制器， 引导焊枪移动。

（ 3 ） 焊后质量检测。利用激光传感器的三维信息获取能力，
可以对焊后的焊缝成形质量和缺陷进行检验， 发现成形不良、 咬边等缺陷。

值得注意的是， 目前一些机器人厂商， 如 OTC ，MOTOMAN 等， 已经开始着手研制用于所产机器人
的激光焊缝跟踪传感器。将来焊缝跟踪激光传感器将与焊接机器人协同工作得更好。先进的激光焊缝跟
踪传感器不仅能够感知被测点的三维位置，发那科焊接机器人销售， 还能够拟合出工件的曲率，
从而不仅调节焊枪位置， 还可以帮助调节焊枪姿态， 如图 4
所示。这样在激光焊缝跟踪传感器的帮助下，库卡焊接机器人公司， 有可能完全省去示教步骤，
从而大大提高工作效率。目前， 焊缝跟踪传感器还是非常活跃的领域之一， 多条纹激光光源、 锥形激
光光源等都有研究和应用。所适用的焊接过程也从原来的单道焊接扩展到多层多道焊的焊缝跟踪，
对于高反光的铝合金材料焊接， 也能够实现有效跟踪。

库卡焊接机器人公司-景尚机电值得信赖-绍兴焊接机器人由杭州景尚机电设备有限公司提供。杭州景尚
机电设备有限公司（www.hzjsjd.cn）是从事“电焊机,焊接机器人,管道切割机”的企业，公司秉承“诚信
经营，用心服务”的理念，为您提供优质的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：楚善明。
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