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{三次元机械手}

三次元机械手的作为现代工业的首先选择的机器人，其性能可操控性是每个工业企业看中的重中之重，
考虑的是要比人的劳动能力和协调性如何，机械手二次元与三次元，那么也就是这些优点取代了很多工
作中的人类劳动，让其性能得到了非常深度的认可。

三次元机械手的易操控性包括配备图表式用户界面的控制面板、直观触摸屏和悬架式按钮台。利用手持
式操纵台或者装在机器上的系统主控板，操作人员可选择对机械手进行编程。

东莞市琪诺自动化设备有限公司专注于生产冲压机械手，冲床机械手，二次元机械手，三次元机械手，
关节机器人，焊接机械手，连杆机械手，单机多工位机械手，上下料机械手以及非标自动化设备。

冲压{三次元机械手}行程分析

冲压三次元机械手的行程分析

三次元机械手行走的距离就是为人熟知的行程，它的大小与部件尺寸、下降位置和机器形状有关系。为
了简便，这个距离通常按三轴定义：在本文我们将利用X、Y和Z三。请注意并不是所有的机械手制造商
都是以这种方式来定义行程。一些定义轴的方法不同，而另一些采用了不同的命名习惯。



X轴。 这个距离一般叫做反冲行程，其大小和部件厚度有关。例如为了操纵一只水桶，要伸出机械手，
并把桶子从模具中拉出，冲床模内三次元机械手，就需要足够的行程。

Y轴。这个距离定义为垂直行程，是由机器高度和所需下降高度所决定的，也就是说，机械手必须足够
的高，以使部件能跳过机器，又要足够的低，步进梁三次元机械手，从而能在离地面合理的高度上放下
部件。

Z轴。 来回移动行程的大小有赖于机械手是在机器侧边还是在后边将部件放下。利用这种行程的部件只
是为了跳过机器。

三次元机械手确定所需行程的简易方法是画出布局图。布局不仅确定出每一个行程，三次元机械手，并
且在平面规划图上确定出重要的事项，例如辅助设备、支撑柱和空隙区。

以上就是三次元机械手的行程分析。

二次元机械手配置有哪些？

1、材料自动升降机，负责将材料一片一片提升，方便机械手取料。       

2、控制系统，负责整个设备及冲床的自动化控制。       

3、伺服驱动的X轴，进行左右水平运动，负责移送材料和产品。

4、步进驱动的Z轴，进行垂直方向运动，负责机械手整体上下运动。

二次元机械手可以节省庞大的工件输装置，结构紧凑，而且适性很强。

步进梁三次元机械手-三次元机械手-琪诺自动化由东莞市琪诺自动化设备有限公司提供。东莞市琪诺自
动化设备有限公司（www.dgkino.com）有实力，信誉好，在广东 东莞 的行业专用设备等行业积累了大批
忠诚的客户。公司精益求精的工作态度和不断的完善创新理念将促进琪诺自动化和您携手步入辉煌，共
创美好未来！
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