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产品详情

策梦溪测绘工程携手并肩千寻网络，回应“精准农业”，为我国20亿亩农田奉上大礼——"千寻网络RTK
解决方案"，提等级的另外，同歩处理必须建造RTK通信的难点。本次RTK解决方案，将大幅度降低差分
信号技术性的运用门坎，进而完成考虑无人植保机对精准部位的服务项目要求和控制成本。借助千寻通
信和物联网技术化精准定位数据信息，客户只需根据联接移动通信技术互联网就可以得到由千寻北斗定
位系统路基提高站（31省市遮盖，已超1800个）传出的公分级定位导航服务项目，为精准农业出示高精
密、覆盖面的。千寻RTK解决方案包括：高精密手执采点器物联网模块L波段端RTK控制模块DGNS-A 根
据手执采点器接受千寻RTK差分信号数据信息就可以完成农田的精准测量，并将测量数据信息即时传送
至手机上APP，开展农田的工作整体规划。植保机在执行任务的全过程中，根据L波段DGNS-A 获得到千
寻精准定位数据信息，就可以完成航道的精准操纵与航行，让飞防工作更为精准、、方便快捷。  

在定位静态测量数据处理中，主要任务是求解基线向量。因此它的计算程序是：利用三差求解出近似的
基线长度，再利用浮动双差法求解出相位模糊度和基线矢量。将求得的相位模糊度凑整后，进行固定双
差的计算，后求解出精密的基线向量。

但在定位动态应用中，RTK数据处理是基准站和流动站之间的单基线处理过程，采用基准站和流动站的
载波相位观测值的差分组合载波相位，将动态的流动站未知坐标作为随机的未知参数，载波相位的整周
模糊度作为非随机的未知参数解算。RTK数据处理要求的不是基线向量，而是流动站所在的实时位置。

载波相位差分，可使实时三维定位精度达到厘米级。载波相位差分技术是实时处理两个测站载波相位观
测量的差分方法。载波相位差分方法分为两类：一类是修正法，另一类是差分法。所谓修正法，千寻星
矩SR2低价格静态测量测绘，即将基准站的载波相位修正值发送给用户，改正用户接收到的载波相位，再
解求坐标。所谓差分法即是将基准站采集的载波相位发送给用户，进行求差解算坐标。可见修正法属准
RTK，差分法为真正RTK。

计算过程如下：



（1）在初始化阶段，静态观测若干历元。历元数目的多少取决于流动站到基准站的距离。在数据处理中
，重复静态观测的程序，求出相位模糊度，并加以确认此相位模糊度正确无误。

（2）将求出的相位模糊度代入双差方程中，双差方程中只包括ΔX、ΔY、ΔZ三个位置分量。此时，只
要观测3颗，就可进行求解。这样，在实际作业中，观测4～6颗、就可实时准确无误地求解ΔX、ΔY、
ΔZ。

（3）将基准站的地心坐标Xb、Yb、Zb输出，就可求得流动站的地心坐标。

（4）将当地坐标系与地心坐标的转换参数输出，就可得到当地坐标系的直角坐标。

                   

千寻星矩RTK——SR2接收机6大特性可用千寻知寸互联网技术RTK与L-band星基公等级分类星地融合定
位服务嵌入3G三网通、UHF扣除和推送电台、WIFI和蓝牙手机无线通信模块插接式智能化系统变换双可
充电电池，持续工作上12小时496安全出口，北斗定位系统软件、GPS、GLONASS和GALILEO多系统网络
信号跟踪具备精密加工电子元器件气泡和MEMS倾斜赔付精准测量功效  

国内RKT网络报价GPS控制点配套手簿-策梦溪测绘由南京市栖霞区策梦测绘仪器经营部提供。南京市栖
霞区策梦测绘仪器经营部（tz_260655.d17.cc）是江苏 南京 ,电子测量仪器的企业，多年来，公司贯彻执行
科学管理、创新发展、诚实守信的方针，满足客户需求。在策梦溪测绘领导携全体员工热情欢迎各界人
士垂询洽谈，共创策梦溪测绘更加美好的未来。
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