
厂家直销焊接机器人

产品名称 厂家直销焊接机器人

公司名称 济南华灿机械设备制造有限公司

价格 180000.00/米

规格参数 品牌:华灿
产地:山东济南

公司地址 山东省济南市济阳区银河路20号博通科技园5号

联系电话 0531-88890789 18366158657

产品详情

术的要求;

5)缩短了产品改型换代的准备周期，减少相应的设备投资。

因此，在各行各业已得到了普遍的应用。

组成结构

焊接机器人主要包括机器人和焊接设备两部分。机器人由机器人本体和控制柜(硬件及软件)组成。而焊

接装备，以弧焊及点焊为例，则由焊接电源，(包括其控制系统)、送丝机(弧焊)、(钳)等部分组成。对于

智能机器人还应有传感系统，如激光或摄像传感器及其控制装置等。

世界各国生产的焊接用机器人基本上都属关节机器人，大部分有6个轴。其中，1、2、3轴可将末端工具

送到不同的空间位置，而4、5、6轴解决工具姿态的不同要求。焊接机器人本体的机械结构主要有两种形

式:一种为平行四边形结构，一种为侧置式(摆式)结构。侧置式(摆式)结构的主要优点是上、下臂的活动



范围大，活动空间几乎能达一个球体。因此，这种机器人可倒挂在机架上工作，以节省占地面积，方便

地面物件的流动。但是这种侧置式机器人，2、3轴为悬臂结构，降低机器人的刚度，一般适用于负载较

小的机器人，用于电弧焊、切割或喷涂。平行四边形机器人其上臂是通过一根拉杆驱动的。拉杆与下臂

组成一个平行四边形的两条边。故而得名

特点

点焊对焊接机器人的要求不是很高。因为点焊只需点位控制，至于焊钳在点与点之间的移动轨迹没有严
格要求，这也是机器人很早以前只能用于点焊的原因。点焊用机器人不仅要有足够的负载能力，而且在
点与点之间移位时速度要快捷，动作要平稳，定位要准确，以减少移位的时间，提高工作效率。点焊机
器人需要有多大的负载能力，取决于所用的焊钳形式。对于用与变压器分离的焊钳，30~45kg负载的机器
人就足够了。但是，这种焊钳一方面由于二次电缆线长，电能损耗大，也不利于机器人将焊钳伸入工件
内部焊接;另一方面电缆线随机器人运动而不停摆动，电缆的损坏较快。因此，目前逐渐增多采用一体式
焊钳。这种焊钳连同变压器质量在70kg左右。考虑到机器人要有足够的负载能力，能以较大的加速度将
焊钳送到空间位置进行焊接，一般都选用100~150kg负载的重型机器人。为了适应连续点焊时焊钳短距离
快速移位的要求。新的重型机器人增加了可在0.3s内完成50mm位移的功能。这对电机的性能，微机的运
算速度和算法都提出更高的要求
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