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产品名称 注塑机机械手 大正百恒注塑机械手 机械手

公司名称 芜湖大正百恒智能装备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 芜湖县安徽新芜开发区西支七路2518号

联系电话  19955323453

产品详情

重复精度这个参数的选择也取决于应用。重复精度是机械手在完成每一个循环后，到达同一位置的 准确
度/差异度。通常来说，机械手可以达到0.5mm以内的精度，甚至更高。例如，如果机械手是用于制造电
路板，机械手，你就需要一台超高重复精度的机械手。如果 所从事的应用精度要求不高，那么机械手的
重复精度也可以不用那么高。精度在2D视图中通常用“±”表示。实际上，由于机械手并不是线性的，
其可以在公差半 径内的任何位置。

机械手的执行机构包括手部、手腕、手臂和立柱等部件，有的还增设行走机构。

1、手部

即与物件接触的部件。

2、手腕

是连接手部和手臂的部件，并可用来调整被抓取物件的方位(即姿势)

3、手臂

手臂是支承被抓物件、手部、手腕的重要部件。手臂的作用是带动手指去抓取物件，注塑机机械手，并
按预定要求将其搬运到规定的位置。工业机械手的手臂通常由驱动手臂运动的部件(如油缸、液压缸、齿
轮齿条机构、连杆机构、螺旋机构和凸轮机构等)与驱动源(如液压、液压或电机等)相配合，以实现手臂
的各种运动。

4、立柱

立柱是支承手臂的部件，立柱也可以是手臂的一部分，手臂的回转运动和升降(或俯仰)运动均与立柱有



密切的联系。机械手的立柱因工作需要，有时也可作横向移动，即称为可移式立柱。

5、机座

机座是机械手的基础部分，机械手执行机构的各部件和驱动系统均安装于机座上，故起支撑和连接的作
用。

驱动机构是工业机械手的重要组成部分。根据动力源的不同，垃圾桶机械手， 工业机械手的驱动机构大
致可分为液压、气动、电动和机械驱动等四类。采用液压机构驱动机械手，结构简单、尺寸
紧凑、重量轻、控制方便。

在机械手的控制上，有点动控制和连续控制两种方式。大多数用插销板进行点位控制，
也有采用可编程序控制器控制、微型计算机控制，采用凸轮、磁盘磁带、穿孔卡等记录程序。
主要控制的是坐标位置，并注意其加速度特性。

注塑机机械手-大正百恒注塑机械手-机械手由芜湖大正百恒智能装备有限公司提供。芜湖大正百恒智能
装备有限公司（www.dzjixieshou.com）拥有很好的服务与产品，不断地受到新老用户及业内人士的肯定
和信任。我们公司是商盟认证会员，点击页面的商盟客服图标，可以直接与我们客服人员对话，愿我们
今后的合作愉快！
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