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工业机器人控制系统分类

（1）程序控制系统：给每一个自由度施加一定规律的控制作用，机器人就可实现要求的空间轨迹。

（2）自适应控制系统：当外界条件变化时，为保证所要求的品质或为了随着经验的积累而自行改善控制
品质，其过程是基于操作机的状态和伺服误差的观察，再调整非线性模型的参数，一直到误差消失为止
。这种系统的结构和参数能随时间和条件自动改变。

（3）人工智能系统：事先无法编制运动程序，松江区机械手厂家，而是要求在运动过程中根据所获得的
周围状态信息，压铸机械手厂家，实时确定控制作用。  驱动方式：参见工业机器人驱动系统。

（4）点位式：要求机器人准确控制末端执行器的位姿，而与路径无关；

（5）轨迹式：要求机器人按示教的轨迹和速度运动。

（6）控制总线： 国际标准总线控制系统。采用国际标准总线作为控制系统的控制总线，如VME、MUL
TI-bus、STD-bus、PC-bus。



（7）自定义总线控制系统：由生产厂家自行定义使用的总线作为控制系统总线。

（8）编程方式： 物理设置编程系统。由操作者设置固定的限位开关，实现起动，停车的程序操作，只
能用于简单的拾起和放置作业。

（9）在线编程：通过人的示教来完成操作信息的记忆过程编程方式，包括直接示教（即手把手示教）模
拟示教和示教盒示教。

（10）离线编程：不对实际作业的机器人直接示教，而是脱离实际作业环境，生成示教程序，通过使用
机器人，编程语言，远程式离线生成机器人作业轨迹。

 

高级码垛机器人

高层码垛机器人相对比较基础，主要由龙门架组成，焊接机械手厂家，主要依靠传送带来输送物料。当
到达转向机构时，可以根据指定的方向进行调整。准备完成后，关节机械手厂家，可进入层输送机构。
只要产品在该处按照设定的排列顺序紧密排列，排列好的产品就通过输送辊转移到下一工位，从而完成
堆垛机器人的堆垛作业。

速度

高级码垛的显著特点是速度，生产能力一般可达到1500包/小时以上。机器人的一般极限速度约为850-950
包/小时。

重力定心台及翻转系统:重力定心台包括直角定心架、重力滑台和定位检测装置。材料到达重力定心机构
并短暂停留。利用工件的自重将物料在重力滑台上滑动到滑台的直角定心架上，然后通过定位检测传感
器确定板材的位置，使机器人能够准确抓取物料。同时，采用球型结构减少滑动过程中的摩擦，避免划
伤工件表面。翻转系统可以实现堆料时前后两侧的扣合。

折弯机改造:一是折弯机与机器人之间的通讯改造已经实现；二是改造折弯机的后挡板。后齿轮采用精密
位移传感器和通讯模块，保证折弯机下压弯曲时的精度。如图3所示，实现了自动弯曲过程中的全闭环自
动片材对准。

焊接机械手厂家-松江区机械手厂家-龙恩工业机器人由浙江龙恩自动化设备有限公司提供。浙江龙恩自
动化设备有限公司（www.lelsx.com/ProductView/?/Mg-MTIx.html）拥有很好的服务与产品，不断地受到新
老用户及业内人士的肯定和信任。我们公司是全网商盟认证会员，点击页面的商盟客服图标，可以直接
与我们客服人员对话，愿我们今后的合作愉快！
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