
9DVR虚拟现实六自由度电动伺服机器人校准模拟仿真平台

产品名称 9DVR虚拟现实六自由度电动伺服机器人校准模
拟仿真平台

公司名称 南京全控航空科技有限公司

价格 98000.00/台

规格参数 品牌:全控科技
尺寸:1300*850mm
产地:南京

公司地址 南京市江宁区科苑路128路兴民工业园

联系电话 025-83983051 13905180520

产品详情
  六自由度并联机器人的结构由上下两个平台，中间6个伸缩缸以及上下各6个虎克铰(或球铰）组成6-6形机构，称为Stewart平台。其中下平台固定，下平台与上平台通过6个伸缩缸及虎克铰连接，虎克铰或球铰位于上平台与6个伸缩缸的连接处，对保证平台的正常运行和整个结构刚度起着关键作用。借助伸缩缸的伸缩来实现上平台沿X、Y、Z的平移和绕X、Y、Z轴的旋转运动。一般伸缩缸由伺服电动缸或液压缸组成(大吨位的采用液压缸的形式)。
  借助六个伸缩缸的伸缩运动，完成上平台在空间六个自由度(X，Y，Z，α，β，γ)的运动，从而可以模拟出各种空间运动姿态，因此可广泛应用到各种训练模拟器中，如飞行模拟器、汽车驾驶模拟器、地震模拟器、卫星等飞行器、娱乐设备(动感电影摇摆台)等领域中。在加工业可制成六轴联动机床、机器人等。
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