
常州柯勒玛 3 全自动焊接机器人 真如镇机器人

产品名称 常州柯勒玛 3 全自动焊接机器人 真如镇机器人

公司名称 常州柯勒玛智能装备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 常州市天宁区青洋北路143号

联系电话  13732639060

产品详情

工厂选用哪种自动化焊接生产形式，必须根据工厂的实际情况及素要而定。焊接专机适合批量大，改型
慢的产品，而且工件的焊缝数量较少、较长，形状规矩（直线、圆形）的情况；焊接机器人系统一般适
合中、小批量生产，全自动焊接机器人，被焊工件的焊缝可以短而多，形状较复杂。柔性焊接线特别适
合产品品种多，每批数量又很少的情况，目前国外企业正在大力推广无（少）库存，真如镇机器人，按
订单生产（JIT）的管理方式，激光焊接机器人，在这种情况下采用柔性焊接线是比较合适的。

焊接机器人是从事焊接（包括切割与喷涂）的工业机器人。根据国际标准化组织（ISO）工业机器人属于
标准焊接机器人的定义，工业机器人是一种多用途的、可重复编程的自动控制操作机（Manipulator），
具有三个或更多可编程的轴，用于工业自动化领域。为了适应不同的用途，机器人最后一个轴的机械接
口，通常是一个连接法兰，可接装不同工具或称末端执行器。焊接机器人就是在工业机器人的末轴法兰
装接焊钳或焊（割）枪的，使之能进行焊接，切割或热喷涂。

全部运转进程需求注意两个重要点，一为焊接机器人的负载，二为焊接机器人点点的移动速度。这两个
关于点焊焊接机器人的全部功能有非常大的联系，因为在与点焊作业进程中的长处移位速度快，动作平
稳，定位准确有很大的联系。机器人的负载首要表现为全体的安稳性，机器人焊接系统，人点点的移动
速度首要表现为点焊的功率。机器人的负载首要体如今点焊机器人的焊钳方面，如今存在的两种焊钳方
式为别离式与一体式，两者的差异首要在于变压器的别离与一体。它们的方式影响到机器人的负载焊钳
质量越大则相对焊接机器人的自身负载越大。比如焊钳质量70kg摆布则焊接机器人需求150kg摆布的负载
。

常州柯勒玛 3(图)-全自动焊接机器人-真如镇机器人由常州柯勒玛智能装备有限公司提供。常州柯勒玛智
能装备有限公司（www.zhaoshang100.com）坚持“以人为本”的企业理念，拥有一支技术过硬的员工队
伍，力求提供好的产品和服务回馈社会，并欢迎广大新老客户光临惠顾，真诚合作、共创美好未来。常
州柯勒玛——您可信赖的朋友，公司地址：常州市天宁区青洋北路143号，联系人：陈经理。
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