
工业机械手价格 伯朗特自动化科技 汕头工业机械手

产品名称 工业机械手价格 伯朗特自动化科技
汕头工业机械手

公司名称 惠州市伯朗特自动化科技有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 惠州市仲恺高新区惠环斜下65号小区一楼115号

联系电话  13539001529

产品详情

惠州市伯朗特自动化科技有限公司，专注研发、生产、销售机器人和机械手。

机械手的夹持定位模块安装方式相，针对不冋系列的工件，汕头工业机械手，只需切换相应的夹持定位
模块即可，满足快速切换的需要并民提升了桁架机械手的柔性化。在选择桁机械手要根据被输送工件的
质量，加工的节拍来选取。机械手的手臂，夹持方式，则根据被输送工件的形状、结构及机床夹具定夹
方式来设计。

惠州市伯朗特自动化科技有限公司，专注研发、生产、销售机器人和机械手。

工业机械手迎合了社会的发展趋势 从长远利益来看，机械手，机器人，自动化的出现，促进了社会的
发展，对于中国制造来说，如何让普工们的工作——或者直接说某一个不断重复的动作——做得更快、
更准，是生产主管们长年的命题，也是中国制造在过去于世界崛起的一大“优势”。细到读秒的研究精
力，工业机械手厂家，转移到了机器身上。

二次元机械手的控制要求，二次元机械手一个循环周期可分为8步。

一步是当工作台A上有工件出现时(可以由光电耦合器I0.3=ON检测到)，机械手开始下降。当机械手下降
到位时(可以由限位开关I0.5=ON检测到)，机械手停止下降，一步结束。

第二步是机械手在位开始抓紧工件，工业机械手哪里有，约10秒钟(T101=ON)抓住、抓紧，第二步结束
。

第三步是机械手抓紧工件上升，当机械手上升到位时(可以由限位开关I0.4=ON检测到)，机械手停止上升
，第三步结束。



第四步是机械手抓紧工件右移，工业机械手价格，当机械手右移到位时(可以由限位开关I0.7=ON检洲到)
，机械手停止右移，第四步结束。

第五步是机械手在右位开始下降，当机械手下降到工作台B到位时(可以由限位开关I0.5=ON检测到)，机
械手停止下降，第五步结束。

第六步是机械手开始放松工件，所需时间大约10秒钟(T102-ON)， 10秒钟之后工件放开，第六步结束。

第七步是机械手开始上升，机械手上升到位时(可以由限位开关I0.4=ON检测到)，停止上升，第七步结束
。

第八步是机械手在高位开始左移，当左移到位时(可以由限位开关I0.6=ON检侧到)，机械手停止左移。第
八步结束。

 

工业机械手价格-伯朗特自动化科技(在线咨询)-汕头工业机械手由惠州市伯朗特自动化科技有限公司提供
。行路致远，砥砺前行。惠州市伯朗特自动化科技有限公司（www.gdbrotherobot.com）致力成为与您共
赢、共生、共同前行的战略伙伴，更矢志成为机械及工业制品项目合作具影响力的企业，与您一起飞跃
，共同成功!
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