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产品名称 3d扫描仪打印机 文武三维 太仓3d扫描仪

公司名称 苏州文武三维科技有限公司
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规格参数

公司地址 江苏省苏州工业园区兴浦路333号4幢3楼A单元

联系电话  18914001422

产品详情

三维扫描仪使用常见问题

      1.扫描仪在扫描时呈现“硬盘空间不行或内存不足”的提示。首要，承认硬盘及内存是不是够
，若空间很大，请查看您设定的扫描分辨率是不是太大形成文件数据量过大。

2.扫描使噪音奇大。拆开机器盖子，便携式 3d 扫描仪，找一些缝纫机油滴在卫生纸大将镜组两条轨道上
的油垢擦净，再将缝纫机油滴在传动齿轮组及皮带两头的轴承上(注意油量适中)，结尾恰当调整皮带的
松紧。

3. 扫描时间过长。查看硬盘剩下容量，3d扫描仪打印机，将硬盘空间佳化，先删去无用的TMP文档，3d
扫描仪多少钱，做Scandisk，再做Defrag或Speed

Disk。请注意：假如结尾实践扫描分辨率的设定，高于扫描仪的光学分辨率，则扫描速度会变慢，这是
正常表象。

三维激光扫描技术

      三维激光扫描技术是上世纪九十年代中期开始出现的一项高新技术，是继GPS空间定位系统之
后又一项测绘技术新突破。它通过高速激光扫描测量的方法，大面积高分辨率地快速获取被测对象表面
的三维坐标数据。可以快速、大量的采集空间点位信息，为快速建立物体的三维影像模型提供了一种全
新的技术手段。由于其具有快速性，太仓3d扫描仪，不接触性，穿透性，实时、动态、主动性，高密度
、高精度，数字化、自动化等特性，其应用推广很有可能会像GPS一样引起测量技术的又一次革命。

三角测距3D激光扫描仪的简介

       三角测距3D激光扫描仪，也是属于以激光光去侦测环境情的主动式扫描仪。相对于飞时测距
法，三角测距法3D激光扫描仪发射一道激光到待测物上，并利用摄影机查找待测物上的激光光点。随着



待测物(距离三角测距3D激光扫描仪)距离的不同，激光光点在摄影机画面中的位置亦有所不同。

       这项技术之所以被称为三角型测距法，是因为激光光点、摄影机，与激光本身构成一个三角
形。在这个三角形中，激光与摄影机的距离、及激光在三角形中的角度，是我们已知的条件。通过摄影
机画面中激光光点的位置，我们可以决定出摄影机位于三角形中的角度。这三项条件可以决定出一个三
角形，并可计算出待测物的距离。在很多案例中，人们以一线形激光条纹取代单一激光光点，将激光条
纹对待测物作扫描，大幅加速了整个测量的进程。
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