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产品详情

8）边缘检测技术

常见的扫描仪测量出的物体点云其物体边缘非常不好，给逆向工作带来不便和降低了精度。而博尔科曼
的新的边缘检测技术能自动检测出物体的边缘，这样就自动得到一个完整的物体点云。

只有纪律严明的团队，苏州3d扫描，才是一支有战斗力的团队。我们要创立的事业，必须要求我们对每
一位成员严格要求，坚决执行并高1效完成公司的各种任务。只有纪律严明，我们才能步调一致，自信且
坚定的走向我们的未来。

拍照式三维扫描仪的介绍

      拍照式三维扫描仪采用的是白光光栅扫描，以非接触三维扫描方式工作，全自动拼接，具有高
1效率、高精度、高寿命、高解析度等优点，特别适用于复杂自由曲面逆向建模，主要应用于产品研发设
计(RD，比如快速成型、三维数字化、三维设计、三维立体扫描等)、逆向工程(RE，如逆向扫描、逆向
设计)及三维检测CAV)，是产品开发、品质检测的必备工具。三维扫描仪在部分地区又称为激光抄数机
或者3D抄数机。

结构光三维扫描仪基本原理

选用一种联系结构光技能、相位测量技能、核算机视觉技能的复合三维非接触式测量技能。所以又称之
为“三维结构光扫描仪”。选用这种测量技能，激光 3d 扫描仪用，使得对物体进行照相测量成为可能，
所谓照相测量，即是类似于照相机对视界内的物体进行照相，不一样的是照相机吸取的是物体的二维图
画，而研发的测量仪取得的是物体的三维信息。与传统的三维扫描仪不一样的是，该扫描仪能一起测量
一个面。

测量时光栅投影设备投影数幅特定编码的结构光到待测物体上，成一定夹角的两个摄像头同步采得相应
图象，然后对图象进行解1码和相位核算，并使用匹配技能、三角形测量原理，解算出两个摄像机公共视



区内像素点的三维坐标。

三维扫描技术能实现非接触测量，且具有速度快、精度高的优点。并且其测量结果能直接与多种软件接
口，这使它在CAD、CAM、CIMS等技能使用日益遍及的今日很受期待。在发达国家的制造业中，3d扫
描服务，三维扫描仪作为一种疾速的立体测量设备，因其测量速度快、精度高，3d扫描打印，非触摸，
使用方便等优点而得到不断增加的使用。三维扫描仪即是空间扫描仪，而我们了解的像复印机一样的扫
描仪是平面扫描仪，或许叫二维扫描仪。

三维扫描仪是对一个空间物体的外表实施扫描，一般只辨认记载物体外表的形状而不论其外表的色彩图
画等。建立一个三维立体坐标系，把目标物体外表各部分的点摆放在这个坐标系里，输出或记录。
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