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产品名称 工业焊接机器人 宝鸡焊接机器人 森达焊接

公司名称 陕西森达实业有限责任公司

价格 面议

规格参数

公司地址 西安市未央区三桥后卫寨玉祥市场17排27号

联系电话  15719299663

产品详情

焊接机器人常见故障

(1)焊接机器人焊接发生撞枪。可能是由于工件组装发生偏差或焊枪的TCP不准确，可检查装配情况或修
正焊枪TCP。

(2)焊接机器人焊接出现电弧故障，不能引弧。可能是由于焊丝没有接触到工件或工艺参数太小，可手动
送丝，调整焊枪与焊缝的距离，或者适当调节工艺参数。

(3)焊接机器人焊接保护气监控报警。冷却水或保护气供给存有故障，检查冷却水或保护气管路。

焊接机器人

焊接机器人安全架总成由安全架上框合件、左、右立柱合件组成，每个焊合件的重量非常重，超过了人
体手工搬运的负荷能力。焊接机器人每种合件的焊接为正反面焊接，双面都有焊缝，人工焊接操作的劳
动强度大。焊接机器人采用机器人焊接后，不需要翻转，焊接机器人厂家，下料过程配有起吊装置，大
大降低了操作人员的劳动强度。焊接机器人本产品具有三个创新点：一是板件与管件搭接实现了自动化
焊接，提高了焊缝质量；二是采用双工位可实现线体焊接过程，完成零件上料、下料准备工作，同时配
有快速更换工装装置，实现了产品快速切换；三是缩短了该零件的生产周期，焊接机器人自动，减低了
在制品数量。焊接机器人同时在低产月人员很少的情况下也可以顺利完成生产任务。

对焊接机器人电机伺服系统提出了很高的要求，大致可概括为以下四个方面:

1、高精度。为了保证焊接零件的加工质量并提高效率，宝鸡焊接机器人，首先要保证焊接机器人的定位
精度和加工精度。因此，在焊接机器人各轴位置控制中要求有高的定位精度，即在μm的数量级内。而
在速度控制中，要求有高的调速精度、强的抗负载扰动的能力，也即要求静态和动态速降尽可能小；



2、快响应。要求系统有良好的快速响应特性，即要求跟踪指令信号的响应要快，位置跟踪误差（位置跟
踪精度）要小；

3、宽调速范围。它是指在额定负载时电动机能提供的较高转速与较低转速之比。对于一般的焊接机器人
而言，工业焊接机器人，要求电动机伺服系统能在0～20m/min范围内都能正常工作；

4、低速大转矩。根据焊接机器人加工特点，大都是在中低速负重状态下工作（点焊机器人为甚），这样
，既要求在低速时电动机伺服系统有大的转矩输出又要求转动平稳。

工业焊接机器人-宝鸡焊接机器人-森达焊接(查看)由陕西森达实业有限责任公司提供。行路致远，砥砺前
行。陕西森达实业有限责任公司（www.hjwx360.com）致力成为与您共赢、共生、共同前行的战略伙伴，
更矢志成为电焊设备与器材具影响力的企业，与您一起飞跃，共同成功!同时本公司（www.xahjjqr.com）
还是从事西安焊接机器人方案设计，咸阳弧焊机器人厂家，宝鸡焊接机械手价格的厂家，欢迎来电咨询
。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

