
日弘忠信 松下伺服电机a4 松下伺服电机

产品名称 日弘忠信 松下伺服电机a4 松下伺服电机

公司名称 深圳市日弘忠信电器有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 深圳市宝安区28区新安三路一巷24号汇聚宝安湾
智创园B栋408

联系电话 13530126573 13530126573

产品详情

松下伺服电机

2、油质不好含有杂质。

解决方法：更换清洁的润滑滑脂。

3、轴承与轴颈或端盖配合不当(过松或过紧)。

解决方法：过松可用粘结剂修复，过紧应车，松下伺服电机，磨轴颈或端盖内孔，使之适合。

4、轴承内孔偏心，与轴相擦。

解决方法：修理轴承盖，消除擦点。

5、伺服电机端盖或轴承盖未装平。

解决方法：重新装配。

6、伺服电机与负载间联轴器未校正，松下伺服电机a4，或皮带过紧。

解决方法：重新校正，松下伺服电机型号，调整皮带张力。

7、轴承间隙过大或过小。

解决方法：更换新轴承。

8、伺服电机轴弯曲。



解决方法：校正伺服电机轴或更换转子。

以上所介绍的内容，就是伺服电机轴承过热的原因以及相应的解决方法，大家可以根据故障原因，来根
据相应的方法来进行解决，从而帮助伺服电机恢复正常使用。当然啦，由于伺服电机轴承过热的原因有
很多，具体的解决方法也需要根据实际情况而定。更多关于伺服电机的问题可以查看网站之前的资讯。

松下伺服电机参数

A：这种现象是由于驱动器脉冲输出反馈到计算机的A/B正交信号相序错误、形成正反馈而造成，可以采
用以下方法处理：

A.修改采样程序或算法；

B.将驱动器脉冲输出信号的A+和A-(或者B+和B-)对调，以改变相序；

C.修改驱动器参数No45，松下伺服电机，改变其脉冲输出信号的相序。

Q：在我们研制的一台检测设备中，发现松下交流伺服系统对我们的检测装置有一些干扰，一般应采取
什么方法来消除？

A：由于交流伺服驱动器采用了逆变器原理，所以它在控制、检测系统中是一个较为突出的干扰源，为
了减弱或消除伺服驱动器对其它电子设备的干扰，一般可以采用以下办法：

A.驱动器和电机的接地端应可靠地接地；

B.驱动器的电源输入端加隔离变压器和滤波器；

C.所有控制信号和检测信号线使用屏蔽线。

干扰问题在电子技术中是一个很棘手的难题，没有固定的方法可以完全有效地排除它，通常凭经验和试
验来寻找抗干扰的措施。

Q：伺服电机为什么不会丢步？

A：伺服电机驱动器接收电机编码器的反馈信号，并和指令脉冲进行比较，从而构成了一个位置的半闭
环控制。所以伺服电机不会出现丢步现象，每一个指令脉冲都可以得到可靠响应。

二、高低惯量

1、低惯量

低惯量就是电机做得比较扁长，主轴惯量小，当电机做频率高的反复运动时，惯量小，发热就小。所以
低惯量的电机适合高频率的往复运动使用。但是一般力矩相对要小些。

2、高惯量

高惯量的伺服电机就比较粗大，力矩大，适合大力矩的但不很快往复运动的场合。因为高速运动到停止
，驱动器要产生很大的反向驱动电压来停止这个大惯量，发热就很大了。



三、、小中大惯量的优势

一般来说，小惯量的电机制动性能好，启动，加速停止的反应很快，高速往复性好，适合于一些轻负载
，高速定位的场合，如一些直线高速定位机构。中、大惯量的电机适用大负载、平稳要求比较高的场合
，如一些圆周运动机构和一些机床行业。

日弘忠信(图)-松下伺服电机a4-松下伺服电机由深圳市日弘忠信电器有限公司提供。深圳市日弘忠信电器
有限公司（www.songxiasifu.com）拥有很好的服务与产品，不断地受到新老用户及业内人士的肯定和信任
。我们公司是全网商盟认证会员，点击页面的商盟客服图标，可以直接与我们客服人员对话，愿我们今
后的合作愉快！
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