
9DVR虚拟现实六自由度船舶仿真模拟并联机器人531型

产品名称 9DVR虚拟现实六自由度船舶仿真模拟并联机器
人531型

公司名称 南京全控航空科技有限公司

价格 200000.00/台

规格参数 品牌:全控科技
自重:450kg
生产地:江苏南京

公司地址 南京市江宁区科苑路128路兴民工业园

联系电话 025-83983051 13905180520

产品详情
  控制主站采用倍福的TwinCAT 3主站，主站内置Windows7E嵌入式专业版操作系统，兼容绝大多数桌面应用，主站还配备一个USB 2.0接口和一个USB 3.0接口，可以外界鼠标和键盘，显示器可以通过DP接口连接主站，操作时，可以通过人机界面对平台动作进行控制和监控，其中，人机界面包括了参数设定和相应的启动停止和暂停按钮，以及动作进度的显示区域。
  在软件的控制上，需要先对平台的位姿进行规划，然后将这些离散的动作点通过五次非均匀B样条拟合成一条连续的曲线。将所有六个自由度的动作曲线都规划好后需要进行实时的精插补。精插补后的动作需要进行实时逆解才能计算出电缸的具体伸长量，同时电机为了带动电缸迅速地到达目标伸长量，需要做相应地位置，速度，加速度规划，主要目的地为了防止出现超程的意外。
  主站和伺服上电后抱闸会自动打开，然后电机使能并回零位，等待操作指令，动作启动后，平台会先到达中位点，然后开始运动，运动过程中可以手动暂停和继续运动，在一套运动结束后，平台自动降回零位。当主站电源断开时，电机失去使能，同时抱闸关闭。
  在运动平台动作过程中，需要读取随机的动作文件，并且涉及到多动作的叠加，这就要求运动轨迹必须是光滑的，可导的，这样才能保证伺服电机的平稳运行，所以在规划轨迹时，采用了五次非均匀B样条。五次非均匀B样条是贝齐尔曲线的推广，它保留了一切贝齐尔曲线的优点，并解决了其局部不易修改、控制点越多曲线次数越高等缺点，所以本文重点研究将五次非均匀B样条应用于六自由度平台轨迹规划。
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