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产品详情

6SE70310TE60接线图是在在线运行软启动器内部设置了一套机械触头与可控硅并联，在电

机软启动过程和软停车过程中由可控硅运行，机械触头断开，当电动机正常运行时可控硅

关闭，机械触头闭合。这套动作过程是通过内部控制器自动完成的，对外部接线来讲是一

个装置，所以称做在线运行。它又可称作旁路型的软启动器将外边的接触器移到了软启动

器里边集成为一体并能保证体积不增加。它的优点是具备上述两种类型的所有优点。同时

回避了它们各自的缺点：电路简单。自然风冷。可控硅只管启动和停车，回避可控硅在线

运行所带来的功耗与散热。体积小（和旁路型的一般大小）。强大智能控制器得以发挥，

能对电动机起到起停与保护及其控制。节省成套空间。由于可控硅和机械触头组合一体的

设计。



PLC学习的5个阶段有哪些？一.逻辑阶段逻辑阶段就是可以实现继电系统中的一般逻辑性

设计，既然是继电系统所以电力拖动知识就是该阶段的基础。总结来说学习继电系统关键

在于一个"抢"，继电系统之所以能实现逻辑控制就在这个上。继电系统中主要就有那么三

个东西：A常开、B常闭、C线圈。这就对应了PLC中的基本元素了，只不过阅读的方法有

所不同。那么可不可以把原来的继电系统照搬呢？不行！二者的工作方式迥然不同。继电

系统中的所有硬元素是同一时态开始竞争的，而PLC中的所有软元素是通过PLC的CPU来

进行扫描计算处理后计算出该时态的结果，这便是PLC的扫描循环工作方式。由此不难看

出在本阶段我们的学习重点应该放在：1.学习电力拖动，对照PLC梯形图中的常开、常闭

、线圈；2.能完成简单的系统设计。

2.人机界面（HMI）产品的组成及工作原理人机界面产品由硬件和软件两部分组成，硬件

部分包括处理器、显示单元、输入单元、通讯接口、数据存贮单元等，其中处理器的性能

决定了HMI产品的性能高低，是HMI的核心单元。根据HMI的产品等级不同，处理器可分

别选用8位、16位、32位的处理器。HMI软件一般分为两部分，即运行于HMI硬件中的系

统软件和运行于PC机Windows操作系统下的画面组态软件（如JB－HMI画面组态软件）。

使用者都必须先使用HMI的画面组态软件制作“工程文件”，再通过PC机和HMI产品的

串行通讯口，把编制好的“工程文件”下载到HMI的处理器中运行。图1人机界面硬件构

成图2人机界面软件构成3.人机界面产品的基本功能及选型指标基本功能：设备工作状态

显示。

就象你原来用HD-COPY给软盘做的IMG镜象文件一样。当然被误格式化成电脑文件格式



的MMC卡也可以用附带的标准IMG文件来恢复。比如你把8MMMC给格式化成16.7M的FA

T格式，结果电脑认识了，PLC却不认识了，这时候可以用拿8MMMC的IMG文件来恢复

，恢复完就还是PLC能认识的8MMMC了。软件版本的不同可能导致您无法写入S7IMG文

件，所以解压包里共提供V0.9和V1.0两个版本，以供选用。西门子300解密全攻略之程序

还原篇模拟与测试如果您现在还没有卡，或心里没底不敢轻易使用MMC卡，那么就先来

模拟一下吧！您需要找来一个普通的随意大小的U盘或普通相机或手机的MMC卡。

顺控阶段顺序控制在工业中的应用相当广泛，例如一般性的自动机床它就是一个顺序控制

过程。PLC设计中实现顺控的有两种方法：一PLC中的顺控指令如三菱STL；二起保停控

制方式。不管哪种控制方式在设计伊始我们要完成的是"流程"，它是系统构成的脉络主要

有三个方面：一"步"二"活动步"三"转换条件"。此阶段重点是：1.掌握系统脉络设计系统流

程；2.掌握"起保停"控制方式，把流程图转换成梯形图，可以完成一般性的系统设计

需要CPEM277Profibus-DP、Profibus总线等硬件，还需要ComProfibus软件。应用场合：适

用于在要求高速数据通信和实时性要求高的系统。西门子plcs7-400怎么样更换电池？西门

子PLCS7-400备用电池的更换步骤如下所示：1.用户首先打开S7-400CPU上面电池模板的盖

子;2.将电池从电池盒中取出，可以使用带子将电池拉出;3.插入新电池，注意需要使用西门

子的电池，并按照正确的极性安装;4.设定选择开关的位置：(1)BAT位置：用在单槽宽度的

电源模块中，监视1个备用电池的状态;(2)1BAT位置：在多槽宽度的电源模块中，监视1个

备用电池的状态;(3)2BAT位置：在多槽宽度的电源模块中。



可以通过它来编程调试，连接HMI，也可以用于多个S7200之间做主从通讯。兼容的MPI

方式，S7200的PPI口可以作为MPI网络上的从站，被作为主站的S7300/400或者HMI来访问

。自由口方式，本机的PPI口可以设定为自由口方式用于和第三方的串口设备通讯，用户

需要自己定义波特率、数据位数、奇偶校验等协议参数。USS通讯方式，用于通过通讯的

方式控制西门子的传动设备，主要库程序支持，基于自由口开发。MODBUS方式，支持

MODBUSRTU通讯方式，可以作为网路上的主站，也可以作为网络上的从站，同样是基

于自由口开发。Profibus-

DP方式，需要扩展EM277模块才可以，只能作为Profibus网路上的从站。

6SE70310TE60接线图 其控制方式经常采用光纤纤维（简称“光纤”）；光纤的有点包括

：频带宽、损耗低、重量轻、抗干扰能力强等。由于光纤的基本成分是石英（二氧化硅）

，只传光，不导电，不受电磁场的作用，在其中传输的光信号不受电磁场的影响，故光纤

传送能有效解决高压固态软起动阀组件触发以及高压隔离等问题，并具有极强的抗干扰能

力。4.1光纤触发电路使用光纤接收控制板的触发脉冲光信号，然后通过光信号接收器将

光信号转换成同步的电平脉冲，通过放大即可用来触发可控硅。压阀串采用光纤触发并行

控制方式，即每一个可控硅由一条光纤控制。触发电路的取能光纤仅能进行高低压信号隔

离，无法传递可控硅触发功率，还有一个关键问题未解决，即：在光纤的接收端需要一个

+5V的直流电源。
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