
工业机器人维修 仙童电气公司 苏州维修

产品名称 工业机器人维修 仙童电气公司 苏州维修

公司名称 镇江市仙童电气技术有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 句容市经济开发区石狮路富达创业园02幢528室

联系电话  18052883809

产品详情

风机泵类负载 风机泵类负载是典型的平方转矩负载，低速下负载非常小，并与转速平方成正比，通用变
频器与标准电动机的组合。这类负载对变频器的性能要求不高，只要求经济性和可靠性，所以选择具有
U/f=ct控制模式的变频器即可，如FR-A540(L)。如果将变频器输出频率提高到工频以上时，功率急剧增加
，有时超过电动机变频器的容量，导致电动机过热或不能运转，故对这类负载转矩，不要轻易将频率提
高到工频以上。

西门子变频器不同控制方式的种类:

1.面板控制方式。这种控制方式是通过变频器面板启停变频器修改频率等。

2.通过外部管理或仪表控制方式。这种控制方式主要通过控制如plc给变频器启停信号和频率信号，这种
控制方式依据信号类型的不同又可以分为两种。一种类型是开关量信号和模拟信号另外一种是通讯数字
信号。

控制回路部分不同品牌的变频器端子号和功能会有所不同，我们可以根据变频器说明书进行判断。首先
，要选择控制方式，在参数设置里找到相应参数进行设置，控制方式分为操作面板命令通道、端子命令
通道和通讯命令通道。选择操作面板命令通道的时候，面板上的RUN和STOP键就可以实现变频器的运行
和停止，通过递增和递减键对电机进行调速。

使用端子命令通道，可通过设置参数选择二线式或者三线式控制。二线式控制时，我们只需要将正、反
转端子和电源公共端分别闭合就可以实现电动机正、反转。三线式控制时，工业机器人维修，则需要使
能端子和公共端闭合后，正反转端子和公共端闭合才起作用。模拟输入方面，编码器维修，变频器提供
+10V电源，苏州维修，那么就可以根据需要使用外接电位器、各种传感器等来实现电动机调速。

开关变压器为变压器。开关电源的特点如下：1)开关电源的振荡和调压方式是利用改变脉冲宽度或周期
来调整输出电压的，称为时间比例控制，又分为PWM(调宽)和PFM(调频)两种控制方式。2)从电路的能
量转换特性看，可分为正激和反激两种工作方式。开关管饱和导通时，线路板维修， 二次绕组连接的整



流器受反偏压而截止，开关变压器的一次绕组流入电流而储能〈电磁转换）。开关管截止时，二次绕组
经负载电路释放电能（磁电转换)。正激方式则与此相反， 实际应用不多。3)从开关变压器的一次电路结
构来看，有分立元件构成的和集成振荡芯片构成的两种电路形式。因而从振荡信号的来源看，又分为自
激（分立零件）和他激式（IC电路）开关电源。两种电路结构都有应用。 4)开关管有采用双极型器件和
采用场效应晶体管的。5)小功率变频器采用单端正激式电路，大、中功率变频器常采用双端正激式电路
。一般变频器的开关电源，常提供以下几种电压输出：CPU及附属电路、控制电路、操作显示面板的+5
V供电；电流、电压、温度等故障检测电路、控制电路的±15V供电；控制端子、工作继电器线圈的24V
供电。四路相互隔离的约为22V的驱动电路的供电，该四路供电往往又经稳压电路处理成+15V、
-7.5V的正、负电源供驱动电路，为IGBT逆变输出电路提供激励电流。 工业机器人维修-仙童电气公司(在
线咨询)-苏州维修由镇江市仙童电气技术有限公司提供。镇江市仙童电气技术有限公司（www.xiantongele
.com）是江苏 镇江 ,电子、电工产品加工的翘楚，多年来，公司贯彻执行科学管理、创新发展、诚实守
信的方针，满足客户需求。在仙童电气公司领导携全体员工热情欢迎各界人士垂询洽谈，共创仙童电气
公司更加美好的未来。
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