
电位滴定仪维修

产品名称 电位滴定仪维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 300.00/台

规格参数 变频器维修:触摸屏维修
数控系统维修:直流调速器维修
PLC维修:电源维修

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

电位滴定仪维修

有时，机器工作较长时间，或在夏季工作环境温度较高时就会出现故障，关机检查正常，停一段时间再
开机又正常，过一会儿又出现故障。这种现象是由于个别IC或元器件性能差，高温特性参数达不到指标
要求所致。为了找出故障原因，可采用升降温法。凌肯自动化维修中心主要维修各种变频器维修、PLC
维修、电路板维修、触摸屏维修、伺服驱动器维修。机床维修，生产线维护及改造涉足数控机床，注塑
，光伏，半导体，SMT，AOI，电力，，印刷，水泥行业，钢铁行业，电池，电梯，消防，水厂等。 凌
肯自动化本着“合作共赢”的服务理念，努力提高维修技术，扩展测试手段，丰富维修经验，更新测试
设备。我们的维修更具有修复率高、价格合理、周期短、无需电路图等优点；真正做到急客户之所急，
想客户之所想！

所谓降温，就是在故障出现时，用棉纤将无水酒精在可能出故障的部位抹擦，使其降温，观察故障是否
消除。所谓升温就是人为地将环境温度升高，比如用电烙铁放近有疑点的部位(注意切不可将温度升得太
高以致损坏正常器件)试看故障是否出现。

当某一电路产生比较奇怪的现象，例如显示器混乱时，可以用电容旁路法确定大概出故障的电路部分。
将电容跨接在IC的电源和地端；对晶体管电路跨接在基极输入端或集电极输出端，观察对故障现象的影
响。如果电容旁路输入端无效而旁路它的输出端时故障现象消失，则确定故障就出现在这一级电路中。



凌科自动化科技有限公司，专业维修欧美、日韩、国产各种品牌、各种型号的变频器；专业维修西门子
数控系统，专业维修发那科数控系统，专业维修高压变频器，专业维修欧陆直流驱动器，专业维修西门
子直流驱动器，加工变频控制柜，恒压供水控制柜等配套工程。

常州凌科自动化有限公司是一家拥有工控设备维修、服务，改造，大修，保养，定制及销售且丰富经验
的工控产品维修公司。专业提供自动化维修服务，价格合理，修复率高，质量保证，维修彻底，有保修
！

凌科自动化变频器维修中心，可上门服务，我公司的技术工程师都是从事工业自动化电路设计及工控维
修十几年的专业人士,实践经验丰富,可随时为您解决工业自动化设备的各种故障难题。

?参数No.0设定错误。→正确设定参数No.0。?未连接内置的再生制动电阻或再生制动选件。→正确接线
。?电源电压异常(260V以上)。→检查电源。?高频度或连续再生制动运行使再生电流超过了内置再生制动
电阻或再生制动选件的允许值。→降低制动频度。→更换容量大的再生制动电阻或再生制动选件。→减
小负载。内容：再生制动晶体管异常。?内置再生制动电阻或再生制动选件故障。→更换伺服放大器或再
生制动选件。?再生制动晶体管故障。→更换伺服放大器。转速超出了瞬时允许转速。?指令输入脉冲频
率过高。→正确设定指令脉冲频率。?加减速时间过小导致超调过大。→增大加减速时间常数。?伺服系
统不稳定导致超调。→重新设定增益。不能重新设定增益的场合：①负载转动惯量比设定的小一些。

在修复驱动电路之后，形良好状态下，更换模块。在现场服务中更换驱动板之后，接电缆。在确定无任
何故障下，运行变频器。一般是由于开关电源损坏或软充电电路损坏使直流电路无直流电引起，损坏，
也有可能是面板损坏。一般由于输入缺相，电路老化及电路板受潮引起。找出其电压检测电路及检测点
，更换损坏的器件。一般是由于电流检测电路损坏。如霍尔元件、运放等。一般是由于驱动电路或逆变
模块损坏引起。变频器频率调不上去，如果硬件上没有什么损坏，一般是变频器输出的最大扭力小于负
载提升扭力造成的，就是变频器带负载能力不行。很多人在使用变频器的过程现变频器频率调不上去，
下面我们一起来了解一下这一问题的原因。理论上，加速时间越长，带负载提升的能力会越强。

 常州凌科自动化维修中心专业维修：富士变频器、安川变频器、LG变频器、台达变频器、三肯变频器
、三菱变频器、日立变频器、西门子变频器、ABB、丹佛斯变频器、欧陆变频器、瓦萨变频器、东芝变
频器、台达变频器，阿尔法变频器，英威腾变频器，易能变频器，安邦信变频器，台安变频器，变频器
维修，科姆龙变频器维修及各类软启动器维修，维修变频调速器维修供应变频器控制板，西门子数控系
统，发那科数控系统。



是否还发生（5）确认周围环境是否受到干扰（6）重新连接驱动器电源，如果依然出现故障就可以确定
是驱动器故障了。安川驱动器报警A020基本处理措施：（1）在规格范围内设定电源电压，执行参数设定
值的初始化，（2）参数设定值初始后重新输入参数，（3）有可以是伺服单元故障，维修或更换伺服单
元，改变参数写入方法，（4）采取防止噪音干扰的措施。目前主流的伺服驱动器均采用数字信号处理器
（DSP）作为控制核心，可以实现比较复杂的控制算法，实现数字化、网络化和智能化。功率器件普遍
采用以智能功率模块（IPM）为核心设计的驱动电路,IPM内部集成了驱动电路,同时具有过电压、过电流
、过热、欠压等故障检测保护电路,在主回路中还加入软启动电路,以减小启动过程对驱动器的冲击。
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