
天津机械手生产厂家 宇新机电 天津机械手

产品名称 天津机械手生产厂家 宇新机电 天津机械手

公司名称 天津市宇新机电设备安装有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 天津市津南区辛庄镇白塘口村村工业园区五大街
12号厂房

联系电话  18722251388

产品详情

天津宇新机电设备安装有限公司是一家综合性工程施工企业。，服务于多家外资企业并获得一致好评。
公司拥有机电设备安装。流水线安装。周转箱制作非标产品制作安装

冲床机械手的工作过程

冲压机械手的动作过程如下：从原点开始按下启动按钮时，下降电磁阀通电，天津机械手，机械手开始
下降。

下降到底时，碰到下限位开关，下降电磁阀断电，下降停止;同时接通夹紧电磁阀，机械手夹紧，夹紧后
，上升电磁阀开始通电，机械手上升;上升到顶时，碰到上限位开关，上升电磁阀断电，上升停止;同时接
通右移电磁阀，机械手右移，右移到位时，碰到右移极限位开关，右移电磁阀断电，右移停止。

此时，右工作台上无工作，则光电开关接通，天津机械手，下降电磁阀接通，机械手下降。下降到底时
碰到下限位开关下降电磁阀断电，下降停止;同时夹紧电磁阀断电，机械手放松，放松后，上升电磁阀通
电，机械手上升，上升到极限时碰到极限位开关，上升电磁阀断电，上升停止;同时接通左移电磁阀，机
械手左移;左移到原点时，碰到左极限开关，左移电磁阀断电，左移停止。

天津宇新机电设备安装有限公司是一家综合性工程施工企业。，服务于多家外资企业并获得一致好评。



公司拥有机电设备安装。流水线安装。周转箱制作非标产品制作安装

冲床机械手的运功控制方式有哪些？

冲床机械手结构如下图1所示，有气控机械手(1)、XY轴丝杠组(2)、转盘(3)、旋转基座(4)等组成。

其运动控制方式为：

(1)由伺服电机驱动可旋转角度为360°的气控机械手(有光电传感器确定起始0点)；

(2)冲床机械手厂家介绍，天津机械手生产厂家，由步进电机驱动丝杠组件使机械手沿X、Y轴移动(有x、
y轴限位开关)；

(3)可回旋360°的转盘能带动机械手

及丝杠组自由旋转(其电气拖动部分由直流电动机、光电编码器、接近开关等组成)；

(4)旋转基座主要支撑以上3部分；

(5)气控机械手的张合由气压控制(充气时机械手抓紧，放气时机械手松开)。 

冲床机械手其工作过程为：当货物到达时，机械手系统开始动作；步进电机控制开始向下运动，同时另
一路步进电机控制横轴开始向前运动；伺服电机驱动机械手旋转到达正好抓取货物的方位处，然后充气
，机械手夹住货物。

步进电机驱动纵轴上升，另一个步进电机驱动横轴开始向前走；转盘直流电机转动使机械手整体运动，
转到货物接收处.

天津宇新机电设备安装有限公司是一家综合性工程施工企业。，服务于多家外资企业并获得一致好评。
公司拥有机电设备安装。流水线安装。周转箱制作非标产品制作安装

机械手真正存在的能对大家有益的是什么？

      机械手可以减省工人、提高效率、降低成本、提高产品品质、安全性好、提升工厂形象。

多关节机械手的优点是：动作灵活、运动惯性小、通用性强、能抓取靠近机座的工件，天津机械手哪家
好，并能绕过机体和工作机械之间的障碍物进行工作。随着生产的需要，对多关节手臂的灵活性，定位
精度及作业空间等提出越来越高的要求。多关节手臂也突破了传统的概念，其关节数量可以从三个到十
几个甚至更多，其外形也不局限于像人的手臂，而根据不同的场合有所变化，多关节手臂的优良性能是
单关节机械手所不能比拟的。

天津机械手生产厂家-宇新机电-天津机械手由天津市宇新机电设备安装有限公司提供。“机电设备”就



选天津市宇新机电设备安装有限公司（www.tj-yuxin.com），公司位于：天津市津南区辛庄镇白塘口村村
工业园区五大街12号厂房，多年来，宇新机电坚持为客户提供好的服务，联系人：张经理。欢迎广大新
老客户来电，来函，亲临指导，洽谈业务。宇新机电期待成为您的长期合作伙伴！
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