
电阻压力计维修

产品名称 电阻压力计维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 300.00/台

规格参数 变频器维修:驱动器维修
数控系统维修:触摸屏维修
PLC维修:电路板维修

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

电阻压力计维修

有时，机器工作较长时间，或在夏季工作环境温度较高时就会出现故障，关机检查正常，停一段时间再
开机又正常，过一会儿又出现故障。这种现象是由于个别IC或元器件性能差，高温特性参数达不到指标
要求所致。为了找出故障原因，可采用升降温法。常州凌肯自动化公司的工程师团队技术力量雄厚，维
修工程师均有数10年以上的维修经验，公司创办人和主要技术工程师一直从事于芯片级维修技术的研究
和实践。真正做到急客户之所急，想客户之所想！我们将以先进的维修技术、客户为本的理念、精益求
精、与时俱进的态度服务各行各业需要服务的企业。本公司服务于机械，注塑，印刷，电梯，服装，食
品，化工等行业，希望能得到贵公司的认可从而达到长期合作！

所谓降温，就是在故障出现时，用棉纤将无水酒精在可能出故障的部位抹擦，使其降温，观察故障是否
消除。所谓升温就是人为地将环境温度升高，比如用电烙铁放近有疑点的部位(注意切不可将温度升得太
高以致损坏正常器件)试看故障是否出现。

当某一电路产生比较奇怪的现象，例如显示器混乱时，可以用电容旁路法确定大概出故障的电路部分。
将电容跨接在IC的电源和地端；对晶体管电路跨接在基极输入端或集电极输出端，观察对故障现象的影
响。如果电容旁路输入端无效而旁路它的输出端时故障现象消失，则确定故障就出现在这一级电路中。



凌科自动化科技有限公司，专业维修欧美、日韩、国产各种品牌、各种型号的变频器；专业维修西门子
数控系统，专业维修发那科数控系统，专业维修高压变频器，专业维修欧陆直流驱动器，专业维修西门
子直流驱动器，加工变频控制柜，恒压供水控制柜等配套工程。

常州凌科自动化有限公司是一家拥有工控设备维修、服务，改造，大修，保养，定制及销售且丰富经验
的工控产品维修公司。专业提供自动化维修服务，价格合理，修复率高，质量保证，维修彻底，有保修
！

凌科自动化变频器维修中心，可上门服务，我公司的技术工程师都是从事工业自动化电路设计及工控维
修十几年的专业人士,实践经验丰富,可随时为您解决工业自动化设备的各种故障难题。

SICKSTEGMANN编码器是欧美常用的伺服电机反馈编码器之一，在欧美伺服系统中可以与负盛名的世
界编码器老大——海德汉的产品并驾齐驱。SICK编码器有着自己独特的优点，不仅种类齐全，电气接口
多样化，而且可以实现自由编程，可以根据客户需要定制。其生产的伺服反馈值编码器，既可以当做正
余弦编码器使用，又可以做为值的位置编码器使用，大可以实现4096圈28位值的高精度数据传输。因此
，能满足客户的更多需要。SICK编码器现在广泛用于欧美众多知名伺服电机生产厂家，如世界着名的RO
CKWELLAB、SEW、SCHNEIDERELAU.、EMERSON-CT、PARKER、Rexroth等世界品牌厂家。现仅以SI
CK编码器在AB伺服电机上的维修、调整、编程、调零问题为例展开介绍！

首先我们要清楚一个问题，就是变频器是做什么用的。变频器是用来控制电动机速度的一个器件，它可
以实现无极调速，被广泛用在自动化控制设备中。那么变频器是怎样进行调速的呢。把这个问题搞清楚
也就懂得西门子MM440变频器的工作原理了。可以对作为低级别I从站的特殊SIMOTIONCPU/D4x5控制
器的F模块(集成了SINMICS)组态"直接数据访问"(参见对低级别I从站中的模块执行直接数据访问)。这只
能在SIMOTION/Scout环境中才能完成!从V5.。可以在IRT模式中组态智能IO设备(参见组态智能IO设备须
知)。这只能在SIMOTION/Scout环境中才能完成!从V5.5，可以在IRT模式中设置PROFINETIO设备的更新
时间。

 常州凌科自动化维修中心专业维修：富士变频器、安川变频器、LG变频器、台达变频器、三肯变频器
、三菱变频器、日立变频器、西门子变频器、ABB、丹佛斯变频器、欧陆变频器、瓦萨变频器、东芝变
频器、台达变频器，阿尔法变频器，英威腾变频器，易能变频器，安邦信变频器，台安变频器，变频器
维修，科姆龙变频器维修及各类软启动器维修，维修变频调速器维修供应变频器控制板，西门子数控系
统，发那科数控系统。

处理方法：可以用直流电压表检测观察。电机在一个方向上比另一个方向跑得快故障原因：无刷电机的
相位搞错。处理方法：检测或查出正确的相位。故障原因：在不用于测试时，测试/偏差开关打在测试位
置。处理方法：将测试/偏差开关打在偏差位置。故障原因：偏差电位器位置不正确。处理方法：重新设



定。电机失速故障原因：速度反馈的极性搞错。处理方法：可以尝试以下方法。a.如果可能，将位置反
馈极性开关打到另一位置。b.如使用测速机，将驱动器上的TACH+和TACH-对调接入。c.如使用编码器
，将驱动器上的ENCA和ENCB对调接入。d.如在HALL速度模式下，将驱动器上的HALL-1和HALL-3对调
，再将Motor-A和Motor-B对调接好。
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