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产品名称 宙达机器人发布移动机器人、工业AGV、无人叉
车系统开源版本

公司名称 重庆宙达机器人科技有限公司
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规格参数 名称:Open-ZOUDA开源
版本号:V1.0
技术支持:China 宙达机器人

公司地址 重庆市沙坪坝区回龙坝镇西溪桥村西溪坝社（注
册地址）

联系电话  15023007393

产品详情

                                             
                                     
重庆宙达机器人科技有限公司2019年8月发布Open-ZOUDA开源版本

         Open-ZOUDA开源版系统主要应用于移动机器人，工业AGV，无人叉车等应用场景；
Open-ZOUDA是由宙达机器人系统企业版中衍生出目前移动机器人开源平台。

                  Open-ZOUDA开源版本v1.0版本主要功能：

                       

序号 内容
1 状态监控 实时检测移动机器人、工业AGV、无人叉车运行数据
2 动态地图 一比一展示现场运行地图，移动机器人、工业AGV、无人叉车实时位

置和姿态
3 实时路径规划 根据路径的长度及运行速度，根据长度、速度以及占用率等参数，系统

可实时计算两个点之间权重最小的最优路径，保证移动机器人、工业A
GV、无人叉车的运行效率。

4 交通管制 交管区域设置移动机器人、工业AGV、无人叉车简单、清晰，交管运
行灵活。

5 模拟仿真 2D仿真功能，在仿真模式下，可模拟现场移动机器人、工业AGV、无
人叉车的运行节拍、测试交管的合理性等，为优化路径提供数据支持。

 6 平台性 主要功能包括激光叉车状态监控、配置管理、调度管理、数据管理等基
础功能，以满足物流、仓储等工业应用的通用性需求，是一个数据综合



调度处理平台。
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同时感谢企业级用户能让宙达机器人做出更好的产品，为机器人行业贡献自己的力量。

                                             
                                             
                      （技术交流：15023007393）
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