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产品名称 大正百恒机械手 注塑机械手厂 苏州注塑机械手

公司名称 芜湖大正百恒智能装备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 芜湖县安徽新芜开发区西支七路2518号

联系电话  19955323453

产品详情

如何选择注塑机械手？

现在在注塑市场上，各色机械手臂产品一应俱全。不象其它设备，机械手不易于被回类和作评估：不同
的轴、行程、不一致的规范、以及有限的产业标准，都使得比较变得很困难。

潜伏买家可以借助一些指南来做出明智的决定。要有效比较不同的东西，就由基本要素开始;通过了解基
础的东西，你就能在选择机械手时作出明智的选择。

机械手的分类有哪些？

机械手按照驱动方式可分为以下几种

1.液压式。液压驱动机械手通常由液动机、伺服阀、油泵、油箱等组成驱动系统，由驱动机械手的执行
机构进行工作。通常它具有很大的抓举能力，注塑机械手生产厂家，其特点是结构紧凑，注塑机械手厂
，动作平稳，耐冲击，耐振动，防爆性好，但液压元件要求有较高的制造精度和密封性能，否则漏油将
污染环境。

2.气动式。其驱动系统通常由气缸、气阀、气罐和空压机组成，其特点是气源方便，动作迅速、结构简
单、造价较低、维修方便。但难以进行速度控制，气压不可太高，注塑机械手哪家好，故抓举能力较低
。

3.电动式。电力驱动是目前机械手使用得蕞多的一种驱动方式。其特点是电源方便，响应快，驱动力较
大，信号检测、传递、处理方便，并可以采用多种灵活的控制方案。驱动电机一般采用步进电机，直流
伺服电机以及交流伺服电机。

4.机械传动机械手



即由机械传动机构(如凸轮、连杆、齿轮和齿条、间歇机构等)驱动的机械手。它是一种附属于工作主机
的专用机械手，其动力是由工作机械传递的。它的主要特点是运动准确可靠，苏州注塑机械手，动作频
率大，但结构较大，动作程序不可变。它常被用于工作主机的上、下料。

机械手主要由执行机构、驱动系统、控制系统及位置检测装置等组成，以下是详细介绍：

1、执行机构：执行机构由手臂、手腕等直接作用在被操作物品上的一系列机械装置；

2、 驱动系统：驱动执行机构运动的动力装置，常用液压、气动、电力和机械四种形式；

3、控制系统：大到带操作系统的大型控制系统，小到单片机内核或PLC控制的单机系统。该系统可以控
制动作的顺序、位置、时间、速度和加速度等；

4、 传感器检测装置：控制执行机构的运动位置，随时将执行机构的实际位置反馈给控制系统，并与设
定的位置进行比较，然后通过控制系统进行调整，使执行机构以一定的精度达到设定的位置。

大正百恒机械手(图)-注塑机械手厂-苏州注塑机械手由芜湖大正百恒智能装备有限公司提供。芜湖大正百
恒智能装备有限公司（www.dzjixieshou.com）实力雄厚，信誉可靠，在安徽 芜湖 的工业制品等行业积累
了大批忠诚的客户。公司精益求精的工作态度和不断的完善创新理念将引领大正百恒机械手和您携手步
入辉煌，共创美好未来！
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