
三菱伺服电机维修更换维修,衢州三菱马达编码器维修技术中心

产品名称 三菱伺服电机维修更换维修,衢州三菱马达编码
器维修技术中心

公司名称 东莞市景顺机电设备有限公司

价格 100.00/台

规格参数 品牌:三菱
型号:MITSIU
品牌2:东莞

公司地址 东莞市长安镇上沙社区荣基路18号

联系电话 13434598434 13434598434

产品详情

   致力于国内真正靠谱专业的三菱伺服电机维修更换维修,衢州三菱马达编码器维修，东莞景顺机电莫
工（任何品牌都能修）134包345修984好34真实可靠，

伺服电机和步进电机有什么区别？

在定位系统中 , 最常用的电机不外乎是步进电机和伺服电机 , 其中 , 步进电机主要可分为
2相、5相、微步进系统 , 伺服电机则主要分为 DC伺服和AC伺服两种 。
以下为伺服电机与步进电机的特征介绍： 由于步进电机在激磁状态停止时，具有很大的保持力，因此即
使不使用机械式刹车亦可以保持停止位置(具有激磁状态停止时，与电机电流成比例的保持力)。 在停电
时步进电机不具有保持力，因此停电时若需有保持力，请使用附电磁刹车机种。藉由电机的高精度加工
，可实现步进电机高精度定位功能。解析度是取决于电机的构造，一般的HYPRID型5相步进电机为1步级
0.72°精度是取决于电机的加工精度而定，无负载时的停止精度误差为±3分(±0.05°)。
1.角度控制、速度控制简单 步进电机为与输入的脉波成正比，一次以一步级角运转（0.72度）。
2.高转矩，高响应性 步进电机虽然体积小但在低速运转时皆可获得高转矩输出。因此在加速性、响应性
、频繁的起动及停止皆可发挥很大的威力。 3.高分解能、高精度定位5相步进电机在全步级时0.72°(1回
转500分割)，半步级时0.36°(1回转1000分割)。停止定位精度为±3分(±0.05°)，所以并不会有角度累积
误差。 4.步进电机与AC感应或伺服电机等，有相当大的差异，并具有下列的特征: 与输入脉波同期，以
步级方式运转。以开回路方式即可完成高精度定位。起动、停止的响应性优越。停止时不会有累积角度
误差。?因为电机构造简单，所以保养容易。要驱动步进电机必须要有控制器，只需向驱动器输入脉波即
可简单的以开回路方式进行高精度定位控制。 5.高信赖性（闭回路） AC伺服电机由电机与编码器、驱动
器三部分构成，驱动器的作用是将输入脉波与编码器的位置、速度情报进行比较后来对驱动电流进行控
制。由于AC伺服电机可以透过编码器的位置、速度情报随时检出电机的运转状态，因此，即使是在电机
停止时也会向控制器输出警示信号，所以能随时检出电机的异常情况。 AC伺服电机的长处
?能获得定位结束信号。
?发生过负载等异常情况时，因会输出警示信号，所以能在设备发生异常时报警。



?因能依据负载状态来控制电流，所以效率高、电机发热程度低。
在如左图所示的机构上使用时，可充分发挥AC伺服电机的特长。 系在X轴运转完毕后再进行Y轴运转的
驱动模式。此种情况下，因能输出X轴运转完毕的信号(END)，所以非常方便。 ?假如X轴发生异常停止
时，有可能会影响到其他机构。但因为会输出通知异常情况的警示信号，所以非常方便。 ●高速?高转矩
步进电机的特性为在低速领域时能输出大转矩，但在高速领域时则转矩会逐渐下降。 AC伺服电机与步进
电机相比，即使在高速领域亦能获得稳定的高转矩。所以，按照长行程进行高速移动时适合使用AC伺服
电机。 ●减速机型 从与一般AC电机相同的分离型简易减速机到高强度、高精度的一体型减速机，一般
备有种类丰富的减速机型伺服电机标准产品。 ?大惯性驱动 ?体积大幅度缩小"

电机与伺服驱动器如何匹配？"

普通电机是不可以和伺服驱动器匹配的，只有伺服电机，才能和伺服驱动器进行匹配。伺服驱动器和伺
服电机匹配时，要检查额定电流和电压，伺服驱动器的额定电流要大于等于伺服电机的额定电流，伺服
驱动器的输出电压要和伺服电机的额定电压一致才可以。这是伺服驱动器和伺服电机不是一个厂家的情
况下，该如此匹配。如果是伺服驱动器和伺服电机是一个品牌的情况下，一般在伺服驱动器的使用手册
上，会有选型一览表的，根据表格的内容进行匹配就可以了。

一、关于伺服驱动器：伺服驱动器（servo drives）又称为“伺服控制器”、“伺服放大器”，是用来控制
伺服电机的一种控制器，其作用类似于变频器作用于普通交流马达，属于伺服系统的一部分，主要应用
于高精度的定位系统。一般是通过位置、速度和力矩三种方式对伺服马达进行控制，实现高精度的传动
系统定位，目前是传动技术的高端产品。

二、伺服驱动器的工作原理：目前主流的伺服驱动器均采用数字信号处理器（DSP）作为控制核心，可
以实现比较复杂的控制算法，实现数字化、网络化和智能化。功率器件普遍采用以智能功率模块（IPM
）为核心设计的驱动电路,IPM内部集成了驱动电路,同时具有过电压、过电流、过热、欠压等故障检测保
护电路,在主回路中还加入软启动电路,以减小启动过程对驱动器的冲击。功率驱动单元首先通过三相全桥
整流电路对输入的三相电或者市电进行整流，得到相应的直流电。经过整流好的三相电或市电，再通过
三相正弦PWM电压型逆变器变频来驱动三相永磁式同步交流伺服电机。功率驱动单元的整个过程可以简
单的说就是AC-DC-AC的过程。整流单元（AC-DC）主要的拓扑电路是三相全桥不控整流电路。"

三菱伺服电机维修,衢州三菱伺服电机维修,衢州伺服电机维修,三菱电机维修。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

