
霍普纳伺服电机维修

产品名称 霍普纳伺服电机维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 .00/个

规格参数 凌科自动化:工控维修专家
凌科自动化:技术精湛
凌科自动化:收费合理

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

励磁绕组中串联电容C的目的是为了产生两相旋转磁场。适当选择电容的大小，可使通入两个绕组的电
流相位差接近90°，因此便产生旋转磁场，在旋转磁场的作用下，转子便转动起来。例：选择电容，可
使交流伺服电机电路中的电压电流的相量关系如图所示。1）U2=0时，转子停止。这时，虽然U2=0V，U
1仍存在，似乎成单相运行状态，但和单相异步机不同。若单相电机启动运行后，出现单相后仍转。伺服
电机不同，单相电压时设备不能转。原因：交流伺服电机R2设计得较大。所以在U2=0时，当U2=0V时，
脉动磁场分成的正反向旋转磁场产生的转距T'、T"的合成转矩T与单相异步机不同。合成转矩的方向与旋
转方向相反，所以电机在U2=0V时。

能立即停止，体现了控制信号的作用(有控制电压时转动，无控制电压时不转)，以免失控。（2）交流伺
服电机R2设计得较大，使Sm&gt;1，Tst大，启动迅速，稳定运行范围大。（3）控制电压U2大小变化时，
转子转速相应变化，转速与电压U2成正比。U2的极性改变时，转子的转向改变。交流伺服电机的输出功
率一般为0.1-100W，电源频率分50Hz、400Hz等多种。它的应用很广泛，如用在自动控制、温度自动记
录等系统中。结构：与直流电动机基本相同。为减小转动惯量做得细长一些。工作原理：与直流电动机
相同。供电方式：他励。U1为励磁电压，U2为电枢电压。(1)U1（即磁通￠）不变时，一定的负载下，
U2↑,n↑。

(2)U2=0时，电机立即停转。反转：电枢电压的极性改变，电机反转。直流伺服电机的特性较交流伺服电
机硬。经常用在功率稍大的系统中，它的输出功率一般为1-600W。它的用途很多，如随动系统中的位置
控制等。机器人产业的增长如火如荼，遍地开花，大量机床厂家、伺服厂家和其他有条件的企业都纷纷
转向机器人市场。为何机床厂家和伺服厂家如此积极转型研发机器人?工业机器人有4大组成部分，分别
为本体，伺服，减速器和控制器。步进电机用于驱动机器人的关节，要求是要有最大功率质量比和扭矩
惯量比、高启动转矩、低惯量和较宽广且平滑的调速范围。机器人产业壮大，需要在伺服、集成控制等
领域相继取得突破才能成行。目前，我国在伺服等领域依然处于待突破阶段。
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