
富士龙霸伺服电机维修

产品名称 富士龙霸伺服电机维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 .00/个

规格参数 凌科自动化:工控维修专家
凌科自动化:技术精湛
凌科自动化:收费合理

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

对精度有要求的一般都可能涉及到伺服电机。如机床、印刷设备、包装设备、纺织设备、激光加工设备
、机器人、自动化生产线等对工艺精度、加工效率和工作可靠性等要求相对较高的设备。客户在一些机
械上使用FANUC伺服电机时，经常会发生噪声过大，电机带动负载运转不稳定等现象，出现此问题时，
许多使用者的第一反应就是FANUC伺服电机质量不好，因为有时换成步进电机或是变频电机来拖动负载
，噪声和不稳定现象却反而小很多。表面上看，确实是FANUC伺服电机的原故，机器人伺服电机维修但
我们仔细分析FANUC伺服电机的工作原理后，会发现这种结论是完全错误的。交流伺服系统包括：伺服
驱动、FANUC伺服电机和一个反馈传感器（一般FANUC伺服电机自带光学偏码器）。

所有这些部件都在一个控制闭环系统中运行：驱动器从外部接收参数信息，然后将一定电流输送给电机
，通过电机转换成扭矩带动负载，负载根据它自己的特性进行动作或加减速，传感器测量负载的位置，
使驱动装置对设定信息值和实际位置值进行比较，然后通过改变电机电流使实际位置值和设定信息值保
持一致，机器人伺服电机维修当负载突然变化引起速度变化时，偏码器获知这种速度变化后会马上反应
给伺服驱动器，驱动器又通过改变提供给FANUC伺服电机的电流值来满足负载的变化，并重新返回到设
定的速度。交流伺服系统是一个响应非常高的全闭环系统，负载波动和速度较正之间的时间滞后响应是
非常快的，此时，真正限制了系统响应效果的是机械连接装置的传递时间。

举一个简单例子：有一台机械，是用FANUC伺服电机通过V形带传动一个恒定速度、大惯性的负载。整
个系统需要获得恒定的速度和较快的响应特性，当驱动器将电流送到电机时，电机立即产生扭矩；一开
始，由于V形带会有弹性，负载不会加速到象电机那样快；FANUC伺服电机会比负载提前到达设定的速
度，此时装在电机上的偏码器会削弱电流，继而削弱扭矩；随着V型带张力的不断增加会使电机速度变
慢，此时驱动器又会去增加电流，周而复始。在此例中，系统是振荡的，电机扭矩是波动的，负载速度
也随之波动。其结果当然会是噪音、磨损、不稳定了。不过，这都不是由FANUC伺服电机引起的，这种
噪声和不稳定性，是来源于机械传动装置，是由于伺服系统反应速度（高）与机械传递或者反应时间（



较长）不相匹配而引起的。
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