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产品详情

加速度计安装块的使用

孔安装固定装置和保护装置适用于特殊场所，有时加速度计安装块是自制的。如果传感器需要浮动，可
以使用绝缘材料安装，使其与待测物体或绝缘产品绝缘。在潮湿的地方，必须对接线插头采取密封措施
，以确保加速度计的绝缘性良好。建议使用703硅胶。防水产品应在水中使用。工业现场的在线安装可以
以保护盖的形式安装。当然，还应选择具体的加速度传感器产品，采用适当的安装方法，以避免不必要
的损失和麻烦。石英柔性加速度传感器通常是单轴扭矩反馈加速度计。通过检测质量检测外部加速度信
号，然后由伺服电路解调和放大，输出电流信号与加速度信号成比例。加速度传感器是测量加速度的传
感器。

加速度计又被称作“比力传感器”。这是因为，当载体在惯性空间运动时，加速度 计受到的力是
天体星球引力场的万有引力与发动机推力的合力，所以，加速度计测量包括加速度和引力加速度。
加速度计被安装在载体上，当载体在加速度计输入轴方向上相对惯性空间有运动加
速度时，根据牛顿定律，加速度计所受到的外力为： Ｆ２ｍａｉ （２．１）
这个力等于加速度计检测质量摆产生的惯性力，该力：ｆ哿产生惯性力矩，英挠性加速度计原理及性能
Ｍｇ＝ｍａｒＬ 聊一检测质量摆的质量，ｇ；三一检测质量摆的质量中心至挠性枢轴的距离，ｃｍ；
口广加速度计输入轴方向的输入加速度，单位是ｇ，ｇ＝９．８ｍ／ｓ２。
惯性力矩使检测质量摆产生运动，其绕挠性枢轴产生角位移，该角位移使差动电容
传感器产生电容差值，两轴加速度计，在小角位移时： Ａｃ＝Ｋｐ．ｄａ （２－３）
式中：彳产电容差值，ｐＦ； 蟑卜差动电容传感器在零位附近的传递系数，ｐＦ／ｒａｄ；
彳仅一检测质量摆的角位移，三轴加速度计，ｒａｄ；
该电容差值经伺服电路变换成电流信号，该电流向力矩器产生一电磁反馈力矩： ＭＩ－ＫｔＩ Ｑ－ｑ
式中：朋卜力矩器的反馈力矩，Ｎ ｒｎ； 厨一力矩器的力矩系数，Ｎ 卜通入力矩器动圈的电流，Ａ。
在结构设计上，由于已采取措施令惯性力矩作用点与反馈力矩作用点重合。因此，
在力平衡状态下，必＝尥，即 仁（ｍＬ／Ｋ）口， 式中：ｍ瓣电流标度因数，在数值上等于输入加速度
为１９时所需的反馈电流，亦称自重电流，加速度计那家好，单位ｍＡ／ｇ。



当力矩器反馈力矩与检测质量摆的惯性力矩相平衡时，力矩器动圈中所需的电流与
输入加速度成正比。由于检测质量摆的质量ｍ、质量中心至挠性枢轴的距离三和力矩器
的力矩系数羁均为已知的，加速度计，因此测量力矩平衡时流经力矩器动圈的电流值，即可测得载
体沿加速度计输入轴上的运动加速度。

挠性加速度计采用弹性材料支撑摆组件的加速度计。如金属挠性摆式加速度计、石英挠性加速度计
等。由于采用了挠性支撑技术，消除了轴承支撑所固有的摩擦力矩。在测量精度允许的范围内，同时考
虑到冲击、振动、过载等恶劣条件，合理选取两挠性杆的组合刚度，使其产生的弹性力矩足够小，以便
使偏值、标度因数有较好的长期稳定性。惯性导航系统是一种不依赖于外部信息、也不向外部辐射能量
的自主式导航系统。其工作环境不仅包括空中、地面，还可以在水下。惯导的基本工作原理是以牛顿力
学定律为基础，通过测量载体在惯性参考系的加速度，将它对时间进行积分，且把它变换到导航坐标系
中，就能够得到在导航坐标系中的速度、偏航角和位置等信息。

两轴加速度计-加速度计-航新仪器服务商由廊坊市航新仪器仪表有限公司提供。两轴加速度计-加速度计-
航新仪器服务商是廊坊市航新仪器仪表有限公司（www.hangxingongsi.com）今年全新升级推出的，以上
图片仅供参考，请您拨打本页面或图片上的联系电话，索取联系人：任德忠。同时本公司（www.hxyqybg
s.com）还是专业从事加速度传感器，加速度传感器厂家，石英扰性加速度传感器的厂家，欢迎来电咨询
。
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