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产品详情

机器人打磨系统的设计和组成。

1六自由度工业机器人，是整个打磨系统中的主要执行者；2铸管固定装置，用于保证铸管相对位置不变
；3打磨刀具，有自适应补偿功能，用于打磨铸管承口；4对刀平面，机器人，用于打磨磨损或换刀过程
中对机器人末端工具的校准；5铸管检测装置，用于识别生产线上不同的铸管产品，从而调用不同打磨程
序；6待打磨的球墨铸铁管；7从动托轮装置，用于打磨过程中对铸管传动。

系统由PLC作为主控单元，由PLC控制机器人、铸管固定装置、托轮电机、铸管管径识别装置和打磨工具
等协调运动。PLC主要实现和机器人相互通信逻辑判断等功能，机器人打磨，启动PLC后启动机器人，由
PLC控制机器人、固定装置、管径识别装置和打磨工具等动作。

机器人打磨按照作业方式不同分为两种形式：机器人夹持工件进行打磨（工件型机器人）和机器人拿着
工具进行打磨（工具型机器人）。工具型打磨机器人，主要用于大型工件的打磨加工，例如大型铸件、
叶片、大型工模具等。工件型打磨机器人主要适用于中小零部件的自动化打磨加工，还可以根据需要、
配置上料和下料的机器人，完成打磨的前后道工件自动化输送。一般情况下陶瓷卫浴、家具等生产厂家
使用工具型机器人较多。五金、零部件、电子产品等使用工件型机器人较多。保持本体不变的情况下可
根据不同生产情况进行转换。

注：工具型打磨机器人，由工业机器人本体和打磨工具系统力控制器、刀库、工件变位机等外围设备组
成，由总控制电柜固连机器人和外围设备，总控制柜的总系统分别调控机器人和外围设备的各个子控制
系统，使打磨机器人单元按照加工需要，分别从刀库调用各种打磨工具，完成工件各个部位的不同打磨
工序和工艺加工。

工件型打磨机器人，是一种通过机器人抓手夹持工件，把工件分别送达到各种位置固定的打磨机床设备
，机器人打磨抛光，分别完成磨削、抛光等不同工艺和各种工序的打磨加工的打磨机器人自动化加工系



统。其中砂带打磨机器人最为典型。

打磨机器人项目的安装施工

1、按设计的3D位置布局就位安装机器人，打磨机具等设备
2、安装系统控制电柜，布管布线按接口连接机器人和其它设备 3、现场示教，采用机器人示教器，通过
点动，找到机器人工件夹持的坐标，或机器人终端轴上打磨工具到达打磨工件部位，并保持记忆。
4、模拟运行，机器人按30%速度运行 5、路径优化，机器人按90%速度运行
6、故障率考核，检测机器人和整个系统连续工作运行能力，检验系统工作的质量 7、培训陪产，主要包
括对客户的机器人编程操作培训，安川机器人打磨，通过陪产，了解打磨系统运行的绝密性、可靠性，
随机处理发生的问题，向客户提供技术文件，设备目录，电器说明书，维修手册等资料文件。

机器人- 常州柯勒玛智能2-机器人打磨由常州柯勒玛智能装备有限公司提供。机器人- 常州柯勒玛智能2-
机器人打磨是常州柯勒玛智能装备有限公司（www.zhaoshang100.com）今年全新升级推出的，以上图片
仅供参考，请您拨打本页面或图片上的联系电话，索取联系人：陈经理。
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