
ABB机器人伺服控制器维修

产品名称 ABB机器人伺服控制器维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 .00/个

规格参数 凌科自动化:诚信为本，快速修复
凌科自动化:技术精湛，收费合理
凌科自动化:为你降低成本，创造价值

公司地址 江苏省常州市武进经济开发区政大路1号力达工
业园4楼

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

并有良好接地，受到了很好的抗干扰效果干扰明显消除了！总之随着变频器使用越来越普遍，我们需要
更懂怎么分析变频器的常见故障，如果需要专业检修服务欢迎详询，另外如果你对本站变频器没有负载
的调试方法等内容感兴趣。欢迎收藏关注。伺服电机跟普通电机的维修方法是不同的，所以罗克自动化
伺服电机维修中常会维修到一些误送到普通电机维修处维修无果后，送过来二次维修的伺服电机客户，
下面就对伺服电机和普通电机维修的区别做介绍。伺服电机维修试机需要专用设备，而普通电机不需要
由于伺服电机的结构是闭环反馈控制，这个反馈部件我们叫做编码器，用来测试电机速度，位置，力矩
功能，但通常编码器都是一一对应，就是不同的电机系列对应不同的驱动器。

甚至同一系列不同功率电机对应不同的驱动器，不可以互换使用。通常在三菱，安川，松下日系品牌上
这种情况尤为明显，厂家在设计时为了自身利益的考虑，通讯协议也开，这就直接导致了维修试机成本
过高，普通电机维修一般的工控维修公司无法做到；而通常的普通电机只需要3相调压，直流调压，普通
变频器就足够应付。伺服电机同步信号所带来的复杂问题：也许会有人提出，增量型伺服电机没那么复
杂啊，修理后可以按原机械固定位置安装即可。这里也做个说明，我们可以把伺服电机理解成一个无刷
直流电机，电刷是没了，但它需要电子电刷，也就是经过计算换算出来的位置关系来控制电流波形，电
机才可以对应好磁极，最高效率的旋转，而计算前编码器和电机磁极关系必须是固定的。

极数越多，位置偏移误差就要越小，由于伺服电机是电流型控制，虽然业余标记方式通常可以使用，但
是在一个旋转周期内的电流三相可能会不平衡，长时间工作发热量会远大于正常电机，可能会带来新的
问题、故障，正常使用的也会减少使用寿命。所以业余方式尽量不要使用。通常标准的方式是先记下位
置，修复后测试还需要接上配套驱动器和电流表，反复调试直到电流值最小并三相均衡才可以。伺服电
机故障类型远多于普通电机，除了机械修理，还有电子类型的故障普通电机由于结构简单，通常都是些
机修，机加，焊补，绕线等处理，对于电子维修要求为0；而伺服电机除了这些以外，编码器故障也需要
处理，信号衰减，通讯中断，速度不稳定，丢脉冲通常都和编码器电路板电子元件。

IC片有关，必须具备电子维修技能才可以处理。伺服电机维修人员必须具备一定的工程调试经验伺服电



机维修其实与伺服驱动器的维修是分不开的，客户通常会因为一个故障报警判断是伺服电机坏了，更多
的时候会联系维修方要求给予判断。这就要求我们不但要具备维修伺服电机机修电修能力外，还需要对
设备有所了解，如各品牌伺服驱动器增益的调整，限位设置，电子齿轮比等，修复后有的还要给予客户
提出配合要求，例如多圈绝对值编码器的绝对相对位置清零等工作。你是否也曾经在使用伺服电机过程
现困惑，希望下面罗克自动化伺服电机维修中心的分析，能给你一些指导帮助。如何判断伺服电机常见
故障？解答：伺服电机故障一般有：三相对地短路，会造成上电跳闸。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

