
安川机器人驱动器维修

产品名称 安川机器人驱动器维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 .00/个

规格参数 凌科自动化:诚信为本，快速修复
凌科自动化:技术精湛，收费合理
凌科自动化:为你降低成本，创造价值

公司地址 江苏省常州市武进经济开发区政大路1号力达工
业园4楼

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

手动连续进给(MDI)方式用手按住机床操作面板上的各轴方向按钮使所选轴向连续地移动。若按下快速
移动按钮，则使其快速移动。存储器(自动)运行(MEM)方式用存储在CNC内存中的零件程序连续运行机
床，加工零件。手动数据输入(MDI)方式该方式可用于自动加工，也可以用于数据(如参数、刀偏量、坐
标系等)的输入。两个系统由手动进行切换,其控制系统方块图我们选用的变频器是的EV2000系列变频器,
型号是EV2000-4T1100P,适配电机110KW。输进变动容许值:电压±20%;电压失衡率pDRIVEpDRIVEpDRIV
EpDRIVE系统所需高移动转速；马达的转子惯量与负载惯量相匹配；连续负载工作扭力≦马达额定扭力
；

马达最大输出扭力&gt;系统所需最大扭力（加速时扭力）。选型计算：惯量匹配计算（JL/JM回转速度计
算（负载端转速，马达端转速）负载扭矩计算（连续负载工作扭矩，加速时扭矩）。变频器故障一，噪
声问题及对策。用变频器传动电动机时，由于输出电压电流中含有高次谐波分量，气隙的高次谐波磁通
增加，故噪声增大。电磁噪声由以下特征：由于变频器输出中的低次谐波分量与转子固有机械频率谐振
，则转子固有频率附近的噪声增大。变频器输出中的高次谐波分量与铁心机壳轴承架等谐振。在这些部
件的各自固有频率附近处的噪声增大。变频器传动电动机产生的噪声特别是刺耳的噪声与PWM控制的开
关频率有关，尤其在低频区更为显著。般采用以下措施平抑和减小噪声：在变频器输出侧连接交流电抗
器。

如果电磁转矩有余量，可将U/f定小些。采用特殊电动机在较低频的噪声音量较严重时，要检查与轴系统
（含负载）固有频率的谐振。变频器故障二，振动问题及对策。变频器工作时，输出波形中的高次谐波
引起的磁场对许多机械部件产生电磁策动力，策动力的频率总能与这些机械部件的固有频率相近或重合
，造成电磁原因导致的振动。对振动影响大的高次谐波主要是较低次的谐波分量，在PAM方式和方波P
WM方式时有较大的影响。但采用正弦波PWM方式时。低次的谐波分量小，影响变小。减弱或消除振动
的方法，可以在变频器输出侧接入交流电抗器以吸收变频器输出电流中的高次谐波电流成分。使用PAM
方式或方波PWM方式变频器时，可改用正弦波PWM方式变频器。



以减小脉动转矩。从电动机与负载相连而成的机械系统，为防止振动，必须使整个系统不与电动机产生
的电磁力谐波。负载匹配及对策生产机械的种类繁多，性能和工艺要求各异，其转矩特性不同，因此应
用变频器前首先要搞清电动机所带负载的性质，即负载特性，然后再选择变频器和电动机。负载有三种
类型：恒转矩负载、风机泵类负载和恒功率负载。不同的负载类型，应选不同类型的变频器。变频器故
障三，恒转矩负载恒转矩负载又分为摩擦类负载和位能式负载。摩擦类负载的起动转矩一般要求额定转
矩的150%左右，制动转矩一般要求额定转矩的100%左右，所以变频器应选择具有恒定转矩特性，而且起
动和制动转矩都比较大，过载时间和过载能力大的变频器，如FR-A540系列。
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