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在水下的应用

作为海洋工程装备技术的重要组成部分，海洋焊接如今已成为海洋资源开发和海洋工程建设不可缺少的
基础和支撑技术。经过大量的工艺试验和配方调整，研发的焊接材料以及水下焊接专用设备，已成功应
用于胜利油田海上采油平台、港珠澳大桥等海洋工程。

AR-SA">～4mm，焊接主要以搭接、角接接头形式为主，焊接质量要求相当高，其质量的好坏直接影响
到轿车的安全性能。应用机器人焊接后，大大提高了焊接件的外观和内在质量，全自动焊接机器人，并
保证了质量的稳定性和降低劳动强度，改善了劳动环境。

弧焊过程比点焊过程要复杂得多，工具中心点（TCP），也就是焊丝端头的运动轨迹、焊枪姿态、焊接
参数都要求准确控制。所以，机器人焊接操作教程，弧焊用机器人除了前面所述的一般功能外，还必须
具备一些适合弧焊要求的功能。虽然从理论上讲，有5个轴的机器人就可以用于电弧焊，激光焊接机器人
，但是对复杂形状的焊缝，用5个轴的机器人会有困难。因此，除非焊缝比较简单，否则应尽量选用6轴
机器人。

柔性线也是由多个站组成，安庆机器人，不同的是被焊工件都装卡在统一形式的托盘上，而托盘可以与
线上任何一个站的变位机相配合并被自动卡紧。焊接机器人系统首先对托盘的编号或工件进行识别，自
动调出焊接这种工件的程序进行焊接。这样每一个站无需作任何调整就可以焊接不同的工件。焊接柔性
线一般有一个轨道子母车，子母车可以自动将点固好的工件从存放工位取出，再送到有空位的焊接机器
人工作站的变位机上。也可以从工作站上把焊好的工件取下，送到成品件流出位置。整个柔性焊接生产
线由一台调度计算机控制。因此，只要白天装配好足够多的工件，并放到存放工位上，夜间就可以实现
无人或少人生产了。



机器人焊接操作教程-常州柯勒玛智能-安庆机器人由常州柯勒玛智能装备有限公司提供。机器人焊接操
作教程-常州柯勒玛智能-安庆机器人是常州柯勒玛智能装备有限公司（www.zhaoshang100.com）今年全新
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