
西门子伺服电机启动报F31111故障维修

产品名称 西门子伺服电机启动报F31111故障维修

公司名称 上海一擎电气有限公司.

价格 800.00/台

规格参数

公司地址 上海市松江区泗泾镇高技路205弄12号2楼

联系电话 15801988201 18516290585

产品详情

??????????F31111????????????F8022,F8078,F2174?????????????????????????????????

????????? MSK????????, S1 ??????????,S1????????M1?*?????MSK060C-0600-NN-

S1-UG0-NNNN?

??????????????????????

1 ????????????????????????????????????????????????????????????????????????????

2 MSK??????????????????????????????????????????????????????????????????????

3 ??????????????

4 ????????????????????????????????????



5 M1/S1?????????????????????

6 ?????????????????

?????????????ec-hcs02??????hcs02.1e-w0012-a-03-nnnn?hcs02.1e-w0012-a-03-nnnv?hcs02.1

e-w0028-a-03-nnnn?hcs02.1e-w0028-a-03-nnnv?hcs02.1e-w0054-a-03-nnnn?hcs02.1e-

w0054-a-03-nnnv?hcs02.1e-w0070-a-03-nnnv?hcs02.1e-w0070-a-03-nnnn?

???ec-hcs03???????hcs03.1e-w0070-a-05-nnnv?hcs03.1e-w0070-a-05-nnbv?hcs03.1e-w0100-

a-05-nnnv?hcs03.1e-w0100-a-05-nnbv?hcs03.1e-w0150-a-05-nnnv?hcs03.1e-w0150-a-05-nnbv

?hcs03.1e-w0210-a-05-nnnv?hcs03.1e-w0210-a-05-nnbv?hcs03.1e-

w03.50-a-05-nnnv?hcs03.1e-w03.50-a-05-nnbv?

???em-hmd01???????hmd01.1n-w0020-a-07-nnnn?hmd01.1n-w0036-a-07-nnnn?hmd01.1n-

w0036-a-07-nnnn?

???em-hms01???????hms01.1n-w0020-a-07-nnnn?hms01.1n-w0036-a-07-nnnn?hms01.1n-w00

54-a-07-nnnn?hms01.1n-w0070-a-07-nnnn?hms01.1n-w0110-a-07-nnnn?hms01.1n-w0150-a-07

-nnnn?hms01.1n-w0210-a-07-nnnn?hms01.1n-w0350-07-nnnn?hms02.1n-

w0028-a-07-nnnn?hms02.1n-w0054-a-07-nnnn?

伺服电机的功率选择1、当机床作空载运行时，在整个速度范围内，

加在伺服电机轴上的负载转矩应在电机连续额定转矩范围内，即应在

转矩速度特性曲线的连续工作区。2、大负载转矩，加载周期以及过

载时间都在提供的特性曲线的准许范围以内。3、电机在加速/减速过

程中的转矩应在加减速区(或间断工作区)之内。4、对要求频繁起，制

动以及周期性变化的负载，必须检查它的在一个周期中的转矩均方根

值。并应小于电机的连续额定转矩。5、加在电机轴上负载惯量大小

对电机灵敏度和整个伺服系统的精度将产生影响。通常，当负载小于



电机转子惯量时，上述影响不大。但当负载惯量达到甚至超过转子惯

量5倍时，会使灵敏度和响应时间受到很大的影响。甚至会使伺服放

大器不能在正常调节范围内工作。所以对这类惯量应避免使用。

伺服电机行业未来趋势1、高效率化尽管高效化一直都是伺服系统重

要的发展课题，但是仍需要继续加强。主要包括电机本身的高效率：

比如永磁材料性能的改进和更好的磁铁安装结构设计；也包括驱动系

统的高效率化：包括逆变器驱动电路的优化，加减速运动的优化，再

生制动和能量反馈以及更好的冷却方式等。2、直接驱动直接驱动包

括采用盘式电机的转台伺服驱动和采用直线电机的线性伺服驱动，由

于消除了中间机械传动设备的（如齿轮箱）传递误差，从而实现了高

速化和高定位精度。而直线电机容易改变形状的特点可以使采用线性

直线机构的各种装置实现小型化和轻量化。3、高速、高精、高性能

化采用更高精度的编码器，更高采样精度和数据位数、速度更快的DS

P，无齿槽效应的高性能旋转电机、直线电机，以及应用自适应、人

工智能等各种现代控制策略，不断将伺服系统的基础指标（控制速度

、控制精度）提高。4、一体化和集成化电动机、反馈、控制、驱动

、通讯的纵向一体化成为当前小功率伺服系统的一个发展方向。有时

我们称这种集成了驱动和通讯的电机叫智能化电机，有时我们把集成

了运动控制和通讯的驱动器叫智能化伺服驱动器。电机、驱动和控制

的集成使三者从设计、制造到运行、维护都更紧密地融为一体。但是

这种方式面临更大的技术挑战和工程师使用习惯的挑战，因此很难成

为主流，在整个伺服市场中是一个很小的有特色的部分。5、通用化



通用型驱动器配置有大量的参数和丰富的菜单功能，便于用户在不改

变硬件配置的条件下，方便地设置成V/F控制、无速度传感器开环矢

量控制、闭环磁通矢量控制、永磁无刷交流伺服电动机控制及再生单

元等五种工作方式，适用于各种场合，可以驱动不同类型的电机，比

如异步电机、永磁同步电机、无刷直流电机、步进电机，也可以适应

不同的传感器类型甚至无位置传感器。可以使用电机本身配置的反馈

构成半闭环控制系统，也可以通过接口与外部的位置或速度或力矩传

感器构成高精度全闭环控制系统。6、智能化现代交流伺服驱动器都

具备参数记忆、故障自诊断和分析功能，绝大多数进口驱动器都具备

负载惯量测定和自动增益调整功能，有的可以自动辨识电机的参数，

自动测定编码器零位，有些则能自动进行振动抑止。将电子齿轮、电

子凸轮、同步跟踪、插补运动等控制功能和驱动结合在一起，对于伺

服用户来说，则提供了更好的体验。7、网络化和模块化将现场总线

和工业以太网技术、甚至无线网络技术集成到伺服驱动器当中，已经

成为欧洲和美国厂商的常用做法。现代工业局域网发展的重要方向和

各种总线标准竞争的焦点就是如何适应高性能运动控制对数据传输实

时性、可靠性、同步性的要求。随着国内对大规模分布式控制装置的

需求上升，高档数控系统的开发成功，网络化数字伺服的开发已经成

为当务之急。模块化不仅指伺服驱动模块、电源模块、再生制动模块

、通讯模块之间的组合方式，而且指伺服驱动器内部软件和硬件的模

块化和可重用。8、专用化和多样化虽然市场上存在通用化的伺服产

品系列，但是为某种特定应用场合专门设计制造的伺服系统比比皆是

。利用磁性材料不同性能、不同形状、不同表面粘接结构和嵌入式永

磁转子结构的电机出现，分割式铁芯结构工艺在日本的使用使永磁无



刷伺服电机的生产实现了高效率、大批量和自动化，并引起国内厂家

的研究。

以上是贤集网小编为大家介绍的伺服电机维修、调试方法、功率选择

、行业未来趋势。还有一点小编要提醒大家，就是如果是没有防水防

尘功能的伺服电机，应避免让水或尘土跑进机器内。伺服电机可以用

在会受水或油滴侵袭的场所，但是它不是全防水或防油的。因此，伺

服电机不应当放置或使用在水中或油侵的环境中。如果伺服电机连接

到一个减速齿轮，使用伺服电机时应当加油封，以防止减速齿轮的油

进入伺服电机。当然，伺服电机电源的开启和切断操作应由专业的操

作人员进行，切断电源后的短时间内，内部电路仍处于高压充电状态

，检查作业前应先切断电源，确认放置5分钟以上，充电灯熄灭后再

进行。只有这样才能给保证伺服电机的正常运行。
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