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产品名称 伺服电机 鑫达新控 什么是伺服电机

公司名称 苏州鑫达新控自动化设备有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 江苏省昆山市前进东路东创科技园2号楼

联系电话  18550185333

产品详情

鑫达新控自动化有限公司一直致力于自动化行业的发展，伺服电机原理，专业从事自动化产品的生产、
代理及销售。公司产品广泛适用于非标自动化、点胶机床、数控机床、包装机械、纺织机械、塑料机械
、印刷机械、制药机械、食品机械等各行业的机械设备。

伺服电动机的控制原理图

伺服电动机用字母M表示伺服电动机，是驱动系统的动力之源。运算放大器：用电路名称表示，即LM67
5，是伺服控制电路中的放大器件，为伺服电动机提供驱动电流。

速度指令电位器RP1：在电路中设定运算放大器的基准电压，即速度设定。放大器增益调整电位器RP2：
在电路中分别用于微调放大器的增益和速度反馈信号的大小。当电动机的负载发生变动时，反馈到运算
放大器反相输入端的电压也会发生变化，即电动机负载加重时，速度会降低，测速信号产生器的输出电
压也会降低，使运算放大器反相输入端的电压降低，该电压与基准电压之差增加，运算放大器的输出电
压增加。反之，当负载变小、电动机速度增加时，测速信号产生器的输出电压上升，加到运算放大器反
相输入端的反馈电压增加，该电压与基准电压之差减小，运算放大器的输出电压下降，会使电动机的速
度随之下降，从而使转速能自动稳定在设定值。

交流伺服电机和普通电机一样主要都是由定子和转子组成。其中定子上有两个绕组，即励磁绕组和控制
绕组，什么是伺服电机，两个绕组在空间相差90°电角度。伺服电机内部的转子是永磁铁，驱动gS控制
的u／V／W三相电形成电磁场 转子在此磁场的作用下转动，同时交流伺服电机自带的编码器反馈信号给
驱动器，驱动器根据反馈值与目标值进行比较调整转子转动的角度。伺服电机的精度决定于编码器的精
度{线数)。



其实交流伺服电机的工作原理和单相感应电动机无本质上的差异，只是交流伺服电机和其他电机相比必
须具备一个性能，就是能克服交流伺服电机的所谓“自转”现象，即无控制信号时，它不应转动，特别
是当它已在转动时，如果控制信号消失，它应能立即停止转动。而普通的感应电动机转动起来以后，如
控制信号消失，往往仍在继续转动。

一般普通的两相和三相异步电动机正常情况下都是在对称状态下工作，不对称运行属于故障状态。而交
流伺服电机则可以靠不同程度的不对称运行来达到控制目的，这也是交流伺服电机在运行上与普通异步
电动机的根本区别。就伺服驱动器的响应速度来看，转矩模式运算量最i小，驱动器对控制信号的响应最
快;位置模式运算量最i大，伺服电机工作原理，驱动器对控制信号的响应最慢。

鑫达新控自动化有限公司一直致力于自动化行业的发展，专业从事自动化产品的生产、代理及销售。公
司产品广泛适用于非标自动化、点胶机床、数控机床、包装机械、纺织机械、塑料机械、印刷机械、制
药机械、食品机械等各行业的机械设备。

伺服电机的力，伺服电机，转矩，速度和其他因素的能力：与开环系统相比，伺服控制系统具有更少的
稳态误差，瞬态响应和对负载参数的敏感度。改善瞬态响应可增加系统带宽，缩短建立时间并提高吞吐
量。最i小化稳态误差提高了准确性。最后，降低负载灵敏度允许运动系统容忍电压，转矩和负载惯性的
波动。

伺服电机-鑫达新控-什么是伺服电机由苏州鑫达新控自动化设备有限公司提供。苏州鑫达新控自动化设
备有限公司（www.szxdautomate.com）坚持“以人为本”的企业理念，拥有一支专业的员工队伍，力求提
供好的产品和服务回馈社会，并欢迎广大新老客户光临惠顾，真诚合作、共创美好未来。鑫达新控——
您可信赖的朋友，公司地址：江苏省昆山市前进东路东创科技园2号楼，联系人：刘经理。
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