
马天尼MARTINI伺服控制器维修

产品名称 马天尼MARTINI伺服控制器维修

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 .00/个

规格参数 品牌:凌肯
维修类别:伺服驱动器
维修地点:常州武进经开区华丰路6

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

        常州凌肯自动化科技有限公司，致力于自动化维修行业，力争成为行业内最负责任的专业服
务商。做中国工控维修强大品牌

      凌肯自动化公司，需要在很多方面做的扎扎实实，他包含了负责任的态度、高效快速的服务、
精湛全面的技能、确保规范的监督管理、和对品牌美誉度的无比珍惜。

   凌肯自动化，不会打低价牌，因为企业存活、发展、强大是以合理的利润为支撑。诚实维修，也坚
决不做黑心服务商：靠技术了解的不对等、靠客户无暇核定公道与否，去挣昧心钱。

   自2005年起，凌肯开始了正式的启动之旅，在征程伊始，创始人选择战友有一个最关键的前提：人
要好！因为诚实的口碑和品牌美誉度，都是需要每一个诚实人来承载。

   现有20余名工程师，配备了西门子测试平台、发那科测试平台等，对变频器、伺服、触摸屏、直流
调速器等全工控类设备具备了国内的快速响应和修复能力，且在每个省级总部备有大量应急备用机，诸
上方面，在行业内皆已处于遥遥领先的地位。

         而且，这时完全不需要使用伺服电机。转矩控制方式是通过外部模拟量的输入或直接的地
址的赋值来设定电机轴对外的输出转矩的大小，具体表现为例如10V对应5Nm的话，当外部模拟量设定
为5V时电机轴输出为2.5Nm:如果电机轴负载低于2.5Nm时电机正转，外部负载等于2.5Nm时电机不转，大
于2.5Nm时电机反转（通常在有重力负载情况下产生）。可以通过即时的改变模拟量的设定来改变设定
的力矩大小，也可通过通讯方式改变对应的地址的数值来实现。应用主要在对材质的受力有严格要求的
缠绕和放卷的装置中，例如饶线装置或拉光纤设备，转矩的设定要根据缠绕的半径的变化随时更改以确
保材质的受力不会随着缠绕半径的变化而改变。通过模拟量的输入或脉冲的频率都可以进行转动速度的
控制。

在有上位控制装置的外环PID控制时速度模式也可以进行定位，但必须把电机的位置信号或直接负载的
位置信号给上位反馈以做运算用。位置模式也支持直接负载外环检测位置信号，此时的电机轴端的编码



器只检测电机转速，位置信号就由直接的最终负载端的检测装置来提供了，这样的优点在于可以减少中
间传动过程中的误差，增加了整个系统的定位精度。伺服的基本概念是准确、精确、快速定位。变频是
伺服控制的一个必须的内部环节，伺服驱动器中同样存在变频（要进行无级调速）。但伺服将电流环速
度环或者位置环都闭合进行控制，这是很大的区别。除此外，伺服电机的构造与普通电机是有区别的，
要满足快速响应和准确定位。现在市面上流通的交流伺服电机多为永磁同步交流伺服。

但这种电机受工艺限制，很难做到很大的功率，十几KW以上的同步伺服价格及其昂贵，这样在现场应
用允许的情况下多采用交流异步伺服，这时很多驱动器就是高端变频器，带编码器反馈闭环控制。所谓
伺服就是要满足准确、精确、快速定位，位置控制模式一般是通过外部输入的脉冲的频率来确定转动速
度的大小，通过脉冲的个数来确定转动的角度，也有些伺服可以通过通讯方式直接对速度和位移进行赋
值。由于位置模式可以对速度和位置都有很严格的控制，所以一般应用于定位装置。应用领域如数控机
床、印刷机械等等。交流伺服的技术本身就是借鉴并应用了变频的技术，在直流电机的伺服控制的基础
上通过变频的PWM方式模仿直流电机的控制方式来实现的，也就是说交流伺服电机必然有变频的这一环
节：变频就是将工频的60HZ的交流电先整流成直流电。

然后通过可控制门极的各类晶体管（IGBT，IGCT等）通过载波频率和PWM调节逆变为频率可调的波形
类似于正余弦的脉动电，由于频率可调，所以交流电机的速度就可调了（n=60f/p，n转速，f频率，驱动
器方面：伺服驱动器在发展了变频技术的前提下，在驱动器内部的电流环，速度环和位置环（变频器没
有该环）都进行了比一般变频更精确的控制技术和算法运算，在功能上也比传统的变频强大很多，主要
的一点可以进行精确的位置控制。通过上位控制器发送的脉冲序列来控制速度和位置（当然也有些伺服
内部集成了控制单元或通过总线通讯的方式直接将位置和速度等参数设定在驱动器里），驱动器内部的
算法和更快更精确的计算以及性能更优良的电子器件使之更优越于变频器。
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