
ABB机械手臂IRB580保养检查

产品名称 ABB机械手臂IRB580保养检查

公司名称 广州子锐机器人技术有限公司

价格 面议

规格参数

公司地址 广州市天河区吉山新路街8号 3栋 101室

联系电话 020-82364966 13501548196

产品详情

ABB机器人维护与保养

ABB机器人管理与维护保养的目的是减少ABB机器人的故障率和停机时间，充分利用ABB机器人这一生产
要素，最大限度地提高生产效率。ABB机器人的管理与维护保养在企业生产中尤为重要，直接影响到系
统的寿命，必须精心维护。管理部门要充分认识到ABB机器人维护管理工作的重要性，从制度上建立、
健全ABB机器人管理与维护保养体系，包括制度的制定、实施、考核等多个方面。而工业ABB机器人管
理与维护人员，必须经过专业培训，具备安全操作知识，并且严格按照维护计划来执行。

    广州子锐机器人技术有限公司

ABB机器人维修保养电话：400-878-2528   手机：15889988091  电话:020-82000787

公司网址：www.zr-abb.com 邮箱：gz@zr-robot.com  联系人：陈小姐

地址：广州市天河区吉山新路街8号吉邦科技园3栋1楼

工业ABB机器人的维护与保养，主要包括一般性保养和例行维护。例行维护分为控制柜维护和ABB机器
人本体系统的维护。一般性保养是指ABB机器人操作者在开机前，对设备进行点检，确认设备的完好性
以及ABB机器人的原点位置；在工作过程中注意ABB机器人的运行情况，包括油标、油位、仪表压力、
指示信号、保险装置等；之后清理整理现场，清扫设备。

控制柜的维护保养，包括一般清洁维护，更换滤布（500小时），更换测量系统电池（7000小时），更换
计算机风扇单元、伺服风扇单元（50000小时），检查冷却器（每月）等。保养时间间隔主要取决于环境
条件，以及机器人运行时数和温度。机器系统的电池是不可充电的一次性电池，只在控制柜外部电源断
电的情况下才工作，其使用寿命大约为7000小时。定期检查控制器的散热情况，确保控制器没有被塑料
或其它材料所覆盖，控制器周围有足够的间隙，并且远离热源，控制器顶部无杂物堆放，冷却风扇正常



工作，风扇进出口无堵塞现象。冷却器回路一般为免维护密闭系统，需按要求定期检查和清洁外部空气
回路的各个部件，环境湿度较大时，需检查排水口是否定期排水。子锐机器人---第三方机器人维修技术
服务商

对于ABB机器人本体而言，主要是机械手的清洗和检查、减速器的润滑，以及机械手的轴制动测试。

（1）机械手底座和手臂总是需要定期清洗，若使用溶剂则应避免使用丙酮等强溶剂，也可以使用高压清
洗设备，但应避免直接向机械手喷射。为了防止静电，不能使用干抹布擦拭。中空手腕，如有必要，视
需要清洗，以避免灰尘和颗粒物堆积，用不起毛的布料清洁，清洁后可在手腕表面添加少量凡士林或類
似物质，以方便以后的清洗。

（2）机械手的检查包括检查各螺栓是否有松动、滑丝现象；易松劲脱离部位是否正常；变速是否齐全，
操作系统安全保护、保险装置等是否灵活可靠；检查设备有无腐蚀、碰砸、拉离和漏油、水、电等现象
，周围地面清洁、整齐，无油污、杂物等；检查润滑情况，并定时定点加入定质定量的润滑油。

子锐机器人---第三方机器人维修技术服务商

（3）ABB机器人的轴制动测试是为了确定制动器是否正常工作，因为在操作过程中，每个轴电机制动器
都会正常磨损，必须进行测试。其测试方法如下：a.运行机械手轴至相应位置，该位置机械手臂总重及
所有负载量达到最大值（最大静态负载）；b.马达断电；c.检查所有轴是否维持在原位。如马达断电时机
械手仍没有改变位置，则制动力矩足够。还可移动机械手，检查是否还需进一步保护措施。当移动ABB
机器人紧急停止时，制动器会帮助停止，因此可能产生磨损。因此，在机器使用寿命期间需要反复测试
，以检验机器是否维持着原来的能力。

ABB机器人管理维护现状与解决方案工业ABB机器人的需求量将会越来越大，但相关的应用性人才却极
度缺乏，根本不能满足日益增长的ABB机器人需求量。具有ABB机器人管理与维护保养的高素质技能型
人才短缺已经成为制约企业发展的主要因素之一。预计到2020年，我国工业ABB机器人保有量将超过150
万台左右，若按照5：1的比例配备技术服务人员，人才缺口将达到30万左右。对于企业来说，加大专业
人才引进力度和培养一批专业性人才是解决当前人才紧缺的主要途径。子锐机器人---第三方机器人维修
技术服务商

在企业开展工业ABB机器人应用及管理维护培训，是为了培养工业ABB机器人管理维护专业性人才，提
升相关人员的专业知识，培养深厚的理论基础和实际操作能力，促进工业ABB机器人应用和维护的可持
续发展。由于ABB机器人技术是一门综合性学科，需要较广的跨专业知识运用能力。因此开展工业ABB
机器人应用及管理维护培训可从以下几个方面入手：工业ABB机器人基本原理及其应用和编程、工业AB
B机器人的日常管理、机械结构与电气控制系统的故障诊断、工业机器人的维护保养。其中，工业ABB机
器人的维护保养是培训的重点内容，包括：轴运动和机械系统状态监测及密封和润滑；电池、马达、驱
动系统及刹车系统的维护和保养；传感系统的维护保养及安装调试；电气系统（控制柜、动力、通讯电
缆）的定检和维护。

ABB机器人保养和维修的安全注意事项

ABB机器人是由上千种的零件所组成。正常运行下，功能性组件（包括润滑油）的性能由于磨损、老化
、腐蚀等因素而逐渐降低。因为没有一个ABB机器人的使用情况完全相同，因此无法预料每个零件都有
相同的磨损与老化。因此，ABB公司规定了ABB机器人一定的保养周期，针对那些可以预料到随着时间
或使用会产生变化的零件进行调整与更换，这就是标准保养。其目的就是保持ABB机器人的性能一直处
于最佳状态，防止小问题变成大故障，确保ABB机器人连续运行，得到较佳的经济性与较长的使用寿命
。因此，ABB机器人保养和维修是必须的

1 、 在进行机器人的安装、维护和保养时切记将要将总电源关闭。带电作业可能会导致性命后果。如不
慎遭高压电击，可能会导致心跳停止、烧伤或其它严重伤害。



2 、 与机器人保持足够安全距离 ,在调试与运行机器人时，它可能会执行一些意外的或不规范的运动。并
且，所有的运动都会产生很大的力量，从而严重伤害个人和/或损坏机器人工作范围内的任何设备。所以
时刻警惕与机器人保持足够的安全距离

3 、 如果必须在操纵器工作范围内执行工作，请务必遵守以下几点

a 、控制器上的操作模式选择器必须处于手动模式位置，以保证使动装置正常工

b、 操作模式选择器处于手动减速模式位置时，操纵器速度限制为最大250?mm/s。此位置应当作为进入
工作空间时的正常位置。全速手动模式（100%）位置仅供？接受过培训且熟知该操作所含风险的人员使
用

c 、请注意操纵器的旋转轴。请与轴保持距离，以防止头发或衣服被缠扰。同时，请当心操纵器上或单
元内安装的旋转工具或其他装置可能引起的任何危险

4 、 在任何情况下，切勿站在操纵器任何轴的下方！在使用使动装置移动操纵器轴或在操纵器工作范围
内进行其他工作时，始终存在操纵器意外移动的风险
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