
工业机器人 预混料全自动码垛机 饲料堆垛机械手

产品名称 工业机器人 预混料全自动码垛机
饲料堆垛机械手

公司名称 山东昊宇自动化设备有公司

价格 .00/台

规格参数 品牌:昊宇
产地:山东泰安

公司地址 山东省泰安市高新技术开发区

联系电话  13953898590

产品详情

   今天，工业机器人制造商开发了适用于各种应用的机器人产品。您需要做的是确定贵司想要的机器
人是用来干什么以及在种类众多的机器人中选择合适的一款。以下为一些参考要素。

■应用

首先要知道贵司码垛机器人用于何处。如果只要紧凑拾取和放置的机器人，腾阳全自动码垛机器人是不
错选择。如果想快速放置小型物品，全自动码垛机器人是最好选择。如果想机器人在工人旁边一起工作
，您就应该选择协作机器人。

■负载

负载是指机器人在工作时能够承受的最大载重。如果您需要将零件从一台机器处搬至另外一处，您需要
将零件的重量和机器人抓手的重量计算在负载内。

■自由度(轴数

机器人轴的数量决定了其自由度。如果只是进行一些简单的应用，4轴机器人就足够。如果机器人需要在
一个狭小的空间内工作，而且机械臂需要扭曲反转，6轴或者7轴的机器人是最好的选择。轴的数量选择
通常取决于具体的应用。

■最大运动范围

最大垂直运动范围是指机器人腕部能够到达的最低点(通常低于机器人的基座)与最高点之间的范围。最
大水平运动范围是指机器人腕部能水平到达的最远点与器人基座中心线的距离。您还需要参考最大动作
范围(用度表示)。这些规格不同的机器人区别很大，对某些特定的应用存在限制。

■重复精度



重复精度是机器人在完成每一个循环后，到达同一位置的精确度/差异度。通常来说，机器人可以达到0.5
mm以内的精度，甚至更高。例如，如果机器人是用于制造电路板，您就需要一台超高重复精度的机器人
。如果所从事的应用精度要求不高，那么机器人的重复精度也可以不用那么高。精度在2D视图中通常用
“±”表示。实际上，由于机器人并不是线性的，其可以在公差半径内的任何位置。

■速度

速度取决于工作需要完成的时间。规格表上通常只是给出最大速度，机器人能提供的速度介于0和最大速
度之间。其单位通常为度/秒。一些机器人制造商还给出了最大加速度。腾阳高位码垛机的工作速度是在
500袋/时左右，机器人的速度是在1000-1300袋/时。

■机器人重量

如果工业码垛机器人需要安装在定制的工作台甚至轨道上，您需要知道它的重量并设计相应的支撑。

■制动和惯性力矩

为在工作空间内确定精准和可重复的位置，您需要足够数量的制动。机器人特定部位的惯性力矩可以向
制造商索取。这对于机器人的安全至关重要。同时还应该关注各轴的允许力矩。例如您的应用需要一定
的力矩去完成时，就需要检查该轴的允许力矩能否满足要求。如果不能，机器人很可能会因为超负载而
故障。
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